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DOLPHIN SUPREME M5 KULLANMA TALIMATI




URUNLE BIRLIKTE GELENLER BOLUM 1: ANA BILESENLERIN TANIMLARI

Parga Adet Yorum 1. Filtreler

Filtre elemanlari icin | 2 Cift seviyeli filtrasyon sistemi.

alt cerceve

Ultra temiz filtre 4 filtre

Filtre saklamak igin 1

¢anta

Tl filtre 4 filtre

S clip 4

Gug Umteg 1 Tl filtre ve gergevesi Ultra temiz filtre kartusu ve cergevesi
Araba seti 1

Uzaktan kumanda 1 Yaprak gibi biiyiik pislik Giin giin temizlenen havuzlar
Dolphin robot 1

bulunduran havuzlar igin

Talepte bulunulmasi halinde bu bilesenlerde degisiklik yapilabilir. sezon basinda kullanin.

2. Fircalar

Ug farkl firga segenedi sunulmaktadir. Bu firgalardan biri size havuz yiizeyinize gére optimum galisma
kabiliyetini sunacaktir. Bu Ug firga tipinden drinle birlikte sadece bir tip génderilecektir.

Filtre ve kartus  Dolphin Robot  Gii¢ Unitesi

Stnger Firca

PVC Firga Kombine Firga o ) )
Beton, PVC, polyester ve Tum havuz yizeyleri igin ideal bir Pirizstiz seramik fayans ylzeyler

liner havuz yuzeyleri igin firgadir. igin.



3. Gii¢ Unitesi

Dijital svi¢ modlu gli¢ UGnitesi:

- Girig 100-250 AC Volt
- 50-60 Hertz

- 180 Watt

- Cikis 30 vDC

- IP54

BOLUM 2: KULLANIM
1- Robotu Kullanima Hazirlama

a. Robotun arabasini kurun (Kurulum icin ayri bir talimat
bulunmaktadir. )

b. Tutamagin acisini ayarlama:

Tutamagin agisi robot su hattindayken hizini belirlemek igin
ayarlanmahdir.

1. Resimde gosterilen

—fE——/ | dugmeye basin ve
AN }L‘-'?' tutamagi pozisyonuna

=] 1
[;':L_ PR } getirin.

2. Tutamak pozisyonunu alinca diigmeyi birakin ve tutamagin

kilitlendiginden emin olun.
- Normal ilerleme

Su hattinda yiksek etkili temizlik yapar.

- Hizli ilerleme

Robot hizliilerler fakat su hattinda normal ilerleme gibi etkili olmaz.
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c. Kabloyu yayma:

Kablonun gerilmesini ve karismasini en aza indirmek icin kabloyu
havuzun ihtiyaci kadar serbest birakin. Kabloyu acarken kablonun
karismis olmadigindan emin olun.
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- Sadece orijinal gii¢ Unitesini kullanin.

- GUg Unitesi su sicramalarina karsi dayaniklidir, suyun
icine sokmayin.

- Herhangi bir servisten 6nce gli¢ kaynaginin fisten
cekilmis oldugundan emin olun.

- Elektrik devresinin topraklama ve kacak korumasi ile
korundugundan emin olun.

- UYARI: Robot havuzda calisirken havuza girmeyin.

2- Robotu Havuza Birakma

Robotu havuzun
icine koyun ve
serbest birakin.

Not: Kombine firca ve stinger tekerlek kullaniyorsaniz, siingerleri
hafifce sikik birakarak tamamen su almasini saglayin.




Robotu Galistirma 3- Robotu Havuzdan Cikartma

r i 1. Robottan /T Servisden 6nce giic Unitesini fisten cekin.
S Yiizer Kablo
v ¢ikan kabloyu
e a. Robotun galigma siresi
gug¢ Unitesine dolmad i nitesin kapat
baglayin, \/ olmadiysa gli¢ Unitesini kapatin ve
, fisten gekin
2. Gug
ik tinitesinden

cikan kabloyu fise takin. b. Yiuizer kabloyu robot su yiiziine

3. Glg Unitesinde bulunan X ¢ikana kadar cekin, sonra

On/Off diigmesine basin. tutamaktan tutarak gikarin.

4. Robot calisacaktir.

Uzaktan Kumanda Kullanimi

Not: Aldiginiz modelde uzaktan
kumanda varsa litfen uzaktan kumanda klavuzunu inceleyiniz.

" Sinyal Gilcii Uzaktan
g Siyah gizgiler gorinmiyorsa gl¢ Unitesine . .
, _— ) vakam kumanda Unitesi
[ (e F ol | Pil Durumu Géstergesi
@ Q”Q]@]\ T~ Yanip sénerse pil degistirimelidir Size (RCU) Size
=2EEE Elle Kontrol Géstergesi .
| Bu gésterge yanip sénerken robotu el ile Otomatl k ve e”e

yonlendirirsiniz.

kullanim modu

Temizlik Siiresi Simgeleri

——  Gecikme Siiresi Simgeleri Segeneklerlnl

Temizlik Modu Simgeleri sunar.

\ Agma / Kapatma DUgmesi
J \ Ayar Meniisii Girig Diigmesi
)

OK / Onay Diigmesi

Yon Tuglan



Otomatik modda temizlik parametreleri uzaktan kumanda ile

degistirilebilir.

Elle kullanim modunda robot sizin yon tuslari ile vereceginiz

yonlendirmeler ile hareket eder.

u

}r AcmaKapatma
Tugu

1. Agma Kapatma digmesing il basnca uzakian kumanda elle kool
modurda aglr

2. Yon tuglann kullanarak robot istediginiz yoine dofru hareket ettrebibrsinz

ELLE KONTROL MODUNU KAPATMA VE OTOMATIK MODUN AYARLARINI YAPMA

Manual/
Automatic
Select
button

1. Elle kontrol modundan gikmak icin Elle/Ctomatik Kontrol tuguna basin.

2. Dijital ekran gériinir ve fonksiyon simgesinin G¢ oku varsayilan modda
goruntulenir.
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1. Parametreleri degistirmek igin yukan ve agad digmelerine basin.

2. Parametre ayarlarni degistirmek igin saf ve sol tuslanni kullanin ve
istenen ayan yapinca OK dugmesine basin.

|— Set OK
button

Elle / Otomatik secim tusuna basin ve istenen ayarlari asagidaki

tabloda gosterilen sekilde yapin.
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Uzaktan kumandada 2 dakika boyunca hicbir tusa

basilmazsa uzaktan kumanda kendini kapatir ve bir

onceki ayarlara gore ¢alismaya baslar.

Ultra temiz ve sadece duvar modunda robot ¢evrim

slresini tamamlayinca ayarlar varsayilan ayarlara geri

doner.
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MyDolphin Akilli Telefon Uygulamasi Kullanma Talimati

Otomatik havuz sipirgelerinde Maytronics farkiyla ilk defa akilli telefon
uygulamasi kullanilmaktadir. Akilli telefon uygulamasiyla kullanicilar
robotlarini uzaktan kumanda ederler ve bir¢ok temizlik parametresini
ayaralayabilirler. MyDolphin akilli telefon uygulamasi robotunuza
Bluetooth ile baglanarak kullanilmasini saglar. Bu uygulama Android
isletim sistemleri icin Google Play’den Iphone i¢in Iphone Store’den
indirilebilir.

- ilk Kullanim:

Looking for obots 1- Robotun suyun icerisinde, trafonun tim
baglantilarinin yapilmis ve fise takildigindan emin
olunmalidir. Program acildiginda sistem tanilama islemi
gerceklesip solda gosterilen ekran gorlinecektir.

2- Kullanilan akill telefonda bluetooth’un agik
oldugundan emin olun. Program calistirildiginda telefon
yakin mesafede bir S300i model robot arayacaktir.
Uygulama robotu buldugunda sagda goriilen ekran
¢ikacaktir ve bu ekranda robotun modeli ve seri

maytimnics  Numarasi gésteriimektedir.

3- Ekranda seri numarasi ile gdsterilen robotun lzerine dokunulmalidir.
Ekran mail adresini sordugunda girilerek kayit islemi gerkeceklestirilir.

- Gosterge Paneli Ekrani

] Yukarida verilen islem
basamaklari gecildikten sonra
solda bulunan ekran telefonda
gorlinecektir. Bu ekran
sayesinde hizli programlama ve
kurulum gerceklestirlebilir. Ana

Next Operation: 00:32 ekranda kullanim durumu, kalan

calisma siiresi ve secilmis
temizlik segenekleri

gosterilmektedir. Alt tarafta
gorilen butonlar temizlik
sirasinda degistirilebilecek
ayarlara ulasimi saglar.

Clean Mode — Temizlik Modu

Manual Drive — Elle Kullanim

Cycle Time — Temizlik Suresi

Weekly Timer — Haftalik Temizlik
Zamanlayicisi

wil.Cellcom 3G
& Clean Mode: Water Line
® Delay: Off
Info & Links
G maytieics

Delay Mode — Gecikme Modu



- Uygulama Ozellikleri

) Waeokly Timer

Weekly Timer (Haftalik zamanlayici)

Sadece Dolphin’in sundugu bu 6zellik ile hafta
icerisinde giin glin temizlige baslama saatleri
ayarlanabilir ve kullanici her gliniin temizlige
baslama saatini kendisi programlar. Ayarlanan saatte
fise takili, gli¢ Unitesinin acgik ve robotun havuzun
icerisinde olmasi yeterlidir. Robot kendisi calismaya
baslar. Ayarlanan bu programin bir defalik veya her
hafta tekrarlanmasi icin ‘Repeat every week’ yazan
yazinin yanindaki kutuya dokunulmasi yeterlidir.

Manual Navigation (Elle Kullanim)

é

Robotu havuzun belli bélgesine kullanici kendisi
gotirmek isterse bu 6zellik ile robot uzaktan
kumanda edilerek istenen bolgeye génderilir. Solda
bulunan resimde gorilen yuvarlak ileri, geri, sag ve
sol hareket ettirilerek robot kumanda edilir. Bunun
yaninda ‘Tilt mode’ yazan yazinin yanindaki yuvarlak
sola gekilerek telefonu 6ne, arkaya, saga ve sola
egilerek hareket yoni belirlenir.

Clean Modes (Temizlik Modu)

& Cloan Mode
ared Cesn mode

G

Otomatik temizlige ek olarak otomatik temizlikteki
bazi ayarlari yapmayi MyDolphin uygulamasi
kullanicilara sunmaktadir. Bu sayede kullanicilar
daha uygun ve spesifik temizlik imkani
bulmaktadir. Ornek olarak sadece yer (floor only)
modunda robot duvarlari ovalamakla zaman
harcamadan zeminde bulunan istenmeyen
partikilleri temizlemeye odaklanir. Regular
(diizenli) temizlik ile duvar ve yerlerde yiiksek
temizlik elde edilir. Ultra Clean 6zelligi robotun
yavas hareketi ile daha iyi bir temizlik elde edilmesi

saglanir. Waterline segenegi robotun su hatti ve duvarlarda dolasmasini

saglar. Fast mode ile robot sadece tabani daha hizli hareket ederek

temizler ve 1 saat ¢alisir.



Cycle Time (Temizlik Siresi)

Temizlik stresini ayarlama ozelligi ile
robotunuzun otomatik modda kag saat
¢alismasi gerektigi ayarlanabilir. Segenekler
1,5 2,0 ve 2,5 saattir.

Robotun kag saat calisacagi bu (¢ secenek
icerisinden duruma gore segcilebilir.

Operation Delay (Gecikme siiresi)

i Kullanicinin talebine gére MyDolphin uygulamasi 0
ile 6 saat arasinda gecikme siresi ayarlanabilir.
Robot bu ayarlanan siire boyunca ¢alismaz ve geri
sayar. Geri sayimin sonunda en son ayarlanan
temizlik parametrelerine gore ¢alismaya baslar.
G maytoryrics

ileri Gii¢ Unitesi Ozellikleri

Weekly Timer
Fast Mode

Delayed Operation

Temel Kullanim:

1- Gl Unitesinin glic kablosu elektrige baglanir.

2- Agma/Kapatma digmesine basilarak glg Unitesi acilir.

Led 1siklar yanar ve robot ¢alismaya baslar.

Eger MyDolphin veya gii¢ Ginitesi Gzerindeki tuslar kullanilarak
programlama yapilmadiysa robot fabrika ayarlarinda calisir.

3- ileriki bélimlerde anlatildigi gibi giic (initesi (izerinden programlama
yapilabilir.

- Haftahk Zamanlayici:

ileri teknoloji gii¢ tnitesi kullanicilara gii¢ initesi (izerinden haftalik
temizlik programi olusturma imkani sunar.

Guc Unitesi acildiginda kullanici
solda goriilen tusa basarak haftalik
calisma programini olusturabilir.
Haftalik calisma programi gli¢
Unitesi lizerinden asagida anlatilan
sekilde olusturulabilir.

Tusa bir kere basinca ve glic¢ linitesi
Uzerinde soldaki 1 simgesinin
altindaki led yaniyorsa robot

calismaya baslar ve 7 glin boyunca
hergilin ayni saatte calisir.



Tusa iki kere basinca ve glic Gnitesi Gzerinde soldaki 2 simgesinin altindaki
led yaniyorsa robot calismaya baslar ve 7 glin boyunca 2 glinde 1 ayni
saatte calisir

Tusa bir kere basinca ve glic (initesi Gzerinde soldaki 3 simgesinin altindaki
led yaniyorsa robot calismaya baslar ve 7 giin boyunca 3 giinde 1 ayni
saatte galigir

Not: Diigmeye 4. Basista tiim ledler séner ve haftalik calisma programi
iptal edilmis olur.

- Regular — Fast Mode:
S300i model havuz robotu kullanicilara standart temizlik
yerine hizli temizlik imkani sunar.
Simgesi yandiginda robot regular (diizenli) temizlik

modunda calistyor anlamina gelir.
D Simgesi yandiginda robot fast (hizl) temizlik modunda
¢ahistyor anlamina gelir. Bu modda robot 1 saat ¢alisir
ve sadece tabani temizler.

Not: Fast (hizli)) mod secildiginde robot her calistiginda giig
iinitesi veya akilli telefon ile diizeltilmedigi siirece o
modda c¢alisacaktir. Degistirmek ici sekildeki diigmeye basilmalidir.

Delayed (Gecikme):

$300i model havuz robotu kullanicilari
gecikmeli baslama imkani sunar. Bu sayede
kimyasallar havuzda asili kalan pislikleri
¢Okeltince robotu galistirmak i¢in havuzun
basinda bekleme zorunlulugu ortadan kalkmis
olur.

Guc Unitesi actkken bu tusa basarak robot 2
saatlik gecikmeye alinir. Soldaki resimde
gorilen simgenin altindaki ledli 1sik yaniyor ise
robot gecikmede calisiyor anlamina gelir ve
acma / kapatma tusu da yanip séner.

Bu 6zellik 1 defalik bir 6zelliktir, giic initesi her
calistiginda gecikme ile baslamaz.

Bluetooth ve Akilli Telefon Baglanti simgeleri

®



BOLUM 3: PERIYODIK BAKIM
1. Filtre Elemanlarini Cikartma ve Temizleme

/Ty Servisden 6nce gli¢ Unitesini fisten gekin.

2. Filtre Parcgalarini Tekrar Toplama

Filtre kartuslarinda bulunan c¢ikintilari filtre ¢ergevesinin alt
kismindaki yuvalara yerlestirin ve S kilitleri kapatin.

Filtreyi verilen bilgilere gore yerine tekrar takin. Bu takip s6ékme
islemleri sirasinda pargalara ve robota ylksek kuvvetle baski

yapmayin.

Yivli oturtulmus Sekizgen oturtulmus

3. Fani Sokip Takma

/1y Servisden 6nce gii¢ Unitesini fisten cekin.




4. Depolama Talimati
Kabloyu sarin; robotu kuru bir ortamda bulundurun.

X Robotu giines 1sinlarina direk maruz kalacak bir yerde
bulundurmayin.

X Dolphin robot asiri sicaga maruz kalmamalidir.

X Dolphin robot asiri soguk ortamda bulundurulmamalidir.
SIK KARSILASILAN SORUNLAR

Havuz suyunun sartlari asagidaki gibi olmalidir.

pH: 7-7,8 Tuz: Max 5.000ppm

Sicaklik: 6 -34 °C Klor: Max 4 ppm

Robot duvara tirmanmiyor

Filtrenin temizligini kontrol edin.

Havuz uzun sire kullaniimadiysa once til
kartusu kullanin.

Firganin ylzeye uygun oldugundan emin
olun, gerekliyse degistirin.

Firgalar yipranmigsa degistirin.

Fanin gevresinin temizligini kontrol edin.
Robotun  duvar tirmanma  moduna
ayarlandigini kontrol edin.

Robot batmiyor

Fircadaki  slingerlerin  su ile dolu
oldugundan emin olun.

Robot
ayriliyor

duvara tirmanirken

Robot c¢ok yiksege tirmaniyorsa satin
aldiginiz yer ile gorasin.

Uzaktan kumanda ¢alismiyor

Uzaktan kumandanin pillerini kontrol edin,
bitmisse degistirin.

Motor calismiyor

Fani kontrol edin.

Yirlyen aksamin galigmasini kontrol edin.
Elektrik sistemini ve glg Unitesini kontrol
edin. Glg Unitesinde problem varsa satic
ile gorisin.

Havuzun iginde engelleyici bir ada
olmadigindan emin olun.

Fazlalik kabloyu havuzun digina gikarin
Filtre kartusun temiz oldugundan emin
olun.

Kabloyu agin ve periyodik olarak glinesin
altinda bekletin.

Kablo karismasi ve dolasmasi

Hareketli pargalari engelleyen bir parca
olmadigini kontrol edin.

Filtre kartuslarinin temiz, iyi takilmis ve
filtre kilitlerinin takilmis oldugundan emin
olun.

Uzun sire kullanilmamis havuzlarin sezon
basinda dibinde ve duvarlarinda yosun
bulunup bulunmadigi kontrol edilmelidir.

Robot bir daireyi dolasiyor ama
havuzun heryerine ulasmiyor

Tutamagin agisini kontrol edin.

Robot duvarda yana gitmiyor




