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DOLPHIN WAVE
OTOMATIK HAVUZ SUPURGESI




Giivenlik Onlemleri
e Liitfen asagida belirtilen talimatlara uyunuz.
e Havuzun iginde insanlar varken robotu calistirmayiniz.
o Robotu muayene ederken mutlaka giig linitesini elektrikten ¢ikariniz.
e Litfen asagidaki 6nlemlerin alindigindan emin olunuz.
e Sadece egitimli bir operator Dolphin Wave’i kullanabilir.
e Operator, ellerini robotun hareket kayislarindan uzak tutmalidir.
e Robot, havuzun disinda, havuza 3 metreden fazla uzaklikta ¢alistirlmamalidir.
o Dolphin Wave'i gocuklarin erisiminden uzak tutunuz.
e Her zaman, sadece orijinal su kablosu kullanilmahdir.
e Robotu kaldirirken, sirt ve bel sakatlanmalarina karsi dikkat ediniz.
GENEL BiLGILER

e Bu kullanma talimatinda “start” tusuna basiniz ibaresi gériinen yerlerde MMI in lzerindeki iki yesil tusa ayni
anda basmaniz gerekmektedir.

e MMI 5 dakika islem yapilmadiginda devreye giren bir ekran koruyucuya sahiptir. Bu ekran koruyucuyu agmak igin
sirasiyla “POOL” ve “HOME” tuslarina basiniz



GIRiS

Bu kilavuz, Dolphin Wave Otomatik Havuz Stipirgesi’ni kontrol eden MMI (Maytronics Makine Araytizi) konsolunun
nasil kullanilacagini anlatir. Bu arayiiz, tiim robotun kontroliini saglarken, robot ile ilgili gevrim siresi, geciktirmeli
baslangic, temizlik taramasi gibi parametreleri de ayarlamanizi saglar. Ayrica, robotla ilgili tiim teknik fonksiyon ve
parametrelerin tetkik ve teshisi MMI’dan yapilir. Konsol, ayni zamanda manuel yénlendirmeye olanak saglayan uzaktan
kumanda cihazina sahiptir.

Dolphn Wave dort farkli havuzu konfiglirasyonunu hafizasinda tutmak Uzere tasarlanmistir. Robot fabrika ¢ikis
ayarlarinda varsayilan bir tip havuz ayari ile donatilmistir. Bu ayarlari degistirmek icin ilk “Main Menu” (Ana Meni)
ekranina (Sekil 7) bakiniz ve sayfa 7’deki Havuza Ozel Ayarlar bdlimiini dikkatlice okuyunuz.

DOLPHIN WAVE ARABA MONTAIJI
Paketi agin ve dikkatlice paketin icinden gikan pargalari asagidaki liste ile kontrol ediniz.
e Belgeler ve aksesuarlar
e Demonte paketlenmis araba
e  MMI (Maytronics Makine Arayizii) konsolu
e Dolphin Wave robot ve kablosu
e Filtre Torbalari, 2 adet kullan-at (Robota monte edilmis), 2 adet sirekli ve 20 ek kullan at filtre.
e Gii¢ Unitesi
Montaj Talimatlan
Sekil 1’e bakiniz.
1. Arabanin tutamagini arabanin tabanina yerlestirin ve paketten ¢ikan vida ve somunlar yardimiyla sikiniz.
2. Robotu giig Unitesinin 6niinde, arabanin Uzerine yerlestiriniz.
3. Kabloyu, Kablo destek metalinin lzerine gegirin ve kabloyu tutan etiketi kopariniz.
4. MMI kablosunu gli¢ Gnitesine baglayiniz.
5. Kabloyu, gli¢ tnitesine baglayin. Baglantiyi iyice siki yaptiginizdan emin olunuz.

Kullan at filtre torbalari mutlaka golgede birakilmahdir ve direk glines i1sigina maruz birakilmamalidir.



ILK TEMIZLIK SEANSI

MMI baglanti kablosu
<4— Kablo askisi
Yizer kablo

Kablo tutamagi

‘Gl Unitesi

Pervane kapagi

Wave gii¢ Unitesi

Gug Unitesine bagl ylzer
kablo

Ana elektrik kablosu

Sekil 1: Dolphin Wave



Bu bolimde, robotun havuzu ilk defa temizliginden dénce yapilmasi gerekenler anlatilacaktir. Robot, fabrika ¢ikisinda
hemen havuz temizligi yapilabilmesi icin standart ayarlar ile donatilmistir. Asagida bahsedilen ayarlar, bir daha operatér
degistirene kadar hafizada kalacaktir ve robot her calistiginda bu ayarlari dikkate alacaktir.

Sekil 2: MMI Dolphin Wave Konsolu

Robotunuzun arabasinin montajini yaptiktan sonra temizlige baslamak icin asagidaki adimlari izleyiniz.

1.

MMI kapagini agin.
Gug Unitesini fise takin.
Gii¢ Unitesini acin. MM ekraninda “Wave” logosunu géreceksiniz.

Arabayi havuza 0,5-1,0 m yakinliga getirin. Arabanin yere egimli tarafinin havuz tarafinda olugundan ve robotun
arkasindaki siyah kaldirma mekanizmasinin giig tinitesi tarafinda oldugundan emin olun.

Havuzunuzun boyuna gore kabloyu gereken miktarda yere birakin.

ilk Temizlik Seansina Baslama

1.

2.

MMI ekraninda “Pool” diigmesine basin. Robot kendiliginden havuza atlayip dibe batacaktir.
WAVE ekraninin belirmesini bekleyin.

“Start” tusuna basin. “Please select pool length” ibaresi goriindikten 2 saniye sonra Pool Length Set Up ekrani
gorlnecektir.



Pool Length Set Up

25 30 35 40 50 60

Set 4 ) back

Sekil 3: Havuz Uzunlugu Ayari
Bu ekranda ok isaretlerini kullanarak havuzunuzun uzunlugunu belirleyin. “Set” tusuna basin.
Align Robot to Pool Width akrani belirecektir.

Kablonun yardimiyla robotu tam olarak havuzun genisligine paralel olacak sekilde ¢evirin. Unutmayin ki,
ayarlamayi yaptiginizda kablo robotun arkasinda size yakin tarafta kalacak.

“Start” tusuna basin. MM ekraninda, “Direction setup please wait” ibaresi ¢cikacak. Robot 20 saniye kadar ileri
gidip duracaktir. Ardindan ekranda “ Direction setup completed” ibaresi belirecek.

Tekrar “Start” a basin. Temizlik seansi baslayacak. Bu seansta fabrika ayarlari kullanilmaktadir. Bu parametreleri
degistirmek icin dokuzuncu sayfadaki Ek Havuz Profilleri Tanitma bolimiini okuyunuz.

hh:mm:ss

3hr - cycle
Default cleaning

02:59:59

lock stop




Sekil 4: 3 saatlik seans icin geri sayim

Ekrandaki geri sayim 3 saatlik bir ¢cevrim siresinin secildigini ve temizligin 2 saat 59 dakika 59 saniye sonra bitecegini
gostermektedir. Cevrim siresi bittiginde, robot otomatik olarak duracaktir. Robotu havuzdan almak icin, sayfa 5 teki
Robotu Havuzdan Cikarma bolimiinid okuyunuz.

GUNLUK TEMIZLEME

Robotunuzun kurulumunu bir kereye mahsus yaptiktan sonra cihaziniz her giin kullanima hazirdir. Bir dahaki temizleme
seansini asagida belirtilen gibi gergeklestirin.

1. Arabayi havuzdan 0,5-1,0 metre acikliga, arabanin egimli tarafi havuza, kablosu ise gli¢ linitesine bakacak sekilde
yerlestirin.

2. “Pool” tusuna basin. Robot kendisi suya girip tabana oturacaktir.
3. Wave ekraninin belirmesini bekleyin.

4. Seansi baslatmak icin “Start” tusuna basin. Geri sayim ekrani karsiniza ¢ikacaktir.

hh:mm:ss
3hr -cycle
Default cleaning
02:59:59
lock stop

Sekil 5: Geri sayim ekrani
MMI ayarlarinda izin verilmeyen degisiklikleri dnlemek icin ekrani kilitleyebilirsiniz.
Geri sayim ekraninda “lock” tusuna basin.
Kilidi agmak icin sirasiyla “pool” ve “home” tusuna basin.
Robotu Havuzdan Cikarma
1. “HOME” tusuna basin. Robot, arkasindaki kablo yoniinde hareket etmeye baslar.

2. Kabloyu tutarak robotu hafifce havuzun dibinden yukari ve geriye dogru cekin. Kablo tutamagina ulastiginizda
tutamagi tutun ve robotu havuzun disina gikartin. Robota arabanin lizerindeki yerine kadar elinizle yonlendirin.
Robot yerine gelince otomatik olarak duracaktir.



MANUEL DURDURMA
Gerekli oldugunda, robotu temizlik seansi esnasinda durdurabilirsiniz.

1. Gerisayim ekraninda “Stop” diigmesine basiniz. MMI ekraninda “Stopping Robot — please wait” ibaresini
goreceksiniz. 5 saniye sonra Elle durdurma ekrani karsiniza ¢ikacaktir.

Manual Stop
Completed Time 01:20
Toal Hours
Filter Bag Clean
Exit

Sekil 6: Manuel Durdurma Ekrani

2. Seansi tamamen durdurmak igin “Exit” tusuna basin. MMI, WAVE ekranina geri donecektir.

HAVUZA OZEL AYARLAR

Dolphin Wave robotunuzun tim kontrolleri daha 6nce de belirtildigi gibi MMI konsolundan saglanmaktadir.
Robotunuzun ayarlarini, temizleyeceginiz havuza 6zel olarak ayarlayabilirsiniz. MMI hafizasinda dért farkli havuzun
ayarlari kurulabilir ve ileride kullanmak Ulzere saklanabilir.

Bir havuza gore konfiglirasyon yaparken ayni zamanda temizlik cevrim siresi ve gecikme zamanini da robotunuz
temizlige baslamadan 6nce ayarlayabilirsiniz. Ek havuz profilleri konfiglirasyonunun nasil yapilacagini 6grenmek igin
sayfa 9 daki Ek Havuz Profilleri Tanitma bolimi okuyunuz.

Sirada, MMI konsolundaki diigmelerin nasil kullanilacagi anlatilacaktir.

MMI Operasyonlari

MM iizerinde gesitli operasyonlari gergeklestirmek igin konsolun alt tarafindaki 4 diigmeyi kullaniniz.
MMI Fonksiyonlari

Emir Tanim

Acilis ekranindan Menu tusuna basip ana meniye
Menu ulasabilirsiniz.

‘ Yukari hareket

Asagl hareket




Start

iki yesil diigmeye ayni anda basarak temizlige baslama

Asagi yukari hareket tuglari ile istenen segime

Select gelindiginde secimi gerceklestirmek icin Select Tusuna
basiniz.
. Bir secim yapildiktan sonra mevcut ayarlari degistirmek
Modify - .
icin Modify tusuna basiniz.
Back Bir 6nceki ekrana donis
Exit Wave ekranina donis

Robot Parametrelerini Tanimlama

1. Gug tnitesini aciniz. MMI konsolu Wave agilis ekrani ile agilacaktir.

2. Menu tusuna basarak Ana Meniiye ulasiniz.

Main Menu
Pool Profile
Filter Sate Clean
Eror Report
Statistics
Select A v Exit

Sekil 7: Ana Menli




Main Menu

Clock Setup

Date Setup

Technician Mode

Language English
Select A v Exit

Sekil 8: ikinci Ana Menii Ekrani

Main Menu (Ana Menu) bashgi altinda iki adet ekran mevcuttur. ilkinden ikincisine gegmek icin asag hareket tusunu
kullanabilirsiniz. “Statistics” (istatistikler) seceneginden sonra gériinim ikinci Ana Meni ekranina donecektir.

Ana Menii Parametreleri
Ana menl ve parametreleri asagidaki tabloda agiklanmistir.

Parametre Tanim

Pool Profile Select tusuna basarak Pool Profile ekranina
girebilirsiniz. Burada 4 farkli havuz tipi icin ayar
yapabilirsiniz. Havuz A (pool A) icin fabrika ayarlari
mevcuttur

Filter State Bu mendi filtrenin kirlilik durumunu gosterir.
Clean: Filtre torbasi kullanima hazirdir.
Dolu: Filtre torbasini degistirin ya da temizleyiniz.

Ayrica konsol Gzerindeki filtre torbasi 15181 da filtrenin
kirli oldugu durumda uyari verecektir.

Error Report Teknisyen igin bilgi icerir.

Statistics Robotun kullanimina ait ge¢mis bilgileri bulabileceginiz
ekrana girmek icin Select tusuna basiniz.

ikinci Ana Menii Ekrani Parametreleri:

Parametre Tanim



Clock Setup Select Tusuna basarak konsolun saat ayarlarini
gercekles

Date Setup Tarih ayarlama ekrani

Technician Mode Sifreli Teknisyen Men(su

Language Dil Secenekleri

Ek Havuz Profilleri Tanitma

Daha 6nce belirtildigi gibi, Dolphin Wave robotunuza dort farkh havuz ayari yikleyebilirsiniz. Bu bélimde ek havuz
profillerinin nasil tanitilacagi anlatilacaktir.

Yeni bir havuz profili tanitmak icin, asagidaki adimlari takip ediniz:

1. Wave ekranina giriniz. “Pool A” (Havuz A), sekil 9 da goruldigu gibi tanimlanmis olacaktir.

Menu l}_‘ Start ‘ﬂ @

Sekil 9: Pool A’yi (Havuz A) fabrika ayari olarak gosteren Wave ekrani

2. Wave ekraninda Pool A’ya basiniz. Pool Profile (Havuz Profili) ekrani agilacaktir (Sekil 10).



Select Pool Profile
Pool A
Pool B
Pool C
Pool D
select & v exit

Sekil 10: Pool Profile ekrani

3. ikinci bir havuz profili secmek icin, ok tuslariyla Pool B’yi seginiz ve select (se¢) tusuna basiniz. Wave ekrani,
otomatik olarak Pool B’nin yeni standart tanimlanmis havuz oldugunu gosterecektir.

4. Pool B, C ve D’yi ayarlamak icin ilk Temizleme Seansina Baslama bolimiiniin ilk adimina bakiniz.
Onceden belirlenmis bir havuz ayarina gitmek igin:

1. Pool Profile (Havuz Profili) ekranini agmak icin Wave ekraninin sag alt kdsesinde bulunan mevcut havuz
ayarlarina basiniz (sekil 9).

2. Ok tuslarini kullanarak istenilen havuzu seginiz ve select tusuna basiniz. Wave ekraniyla birlikte segilen havuz
ayarlari ekranda gorilecektir.

Havuz Profillerinin Ayari igin Manuel Prosediir
1. Wave ekranindan menu tusuna basiniz.

2. Main Menu (ana men) ekraninda Pool Profile (havuz profili) secili durumda iken 6nce se¢mek icin select, daha
sonra mevcut profil ekranini gériintiilemek icin modify tusuna basiniz.

3. Pool Length Setup (havuz uzunlugu ayari) ekranina girmek igin select tusuna basiniz.



Pool A Profile
Pool Length 25m
Cycle Time 3h
Navigation Mode Rec. 1
Scanning Path Default
select - v back

Sekil 11: Havuz uzunlugu ayari ekrani
4. Select ve ok tuslarini kullanarak sirasiyla biitiin parametreleri giriniz. Ornegin:

5. Pool Length (havuz uzunlugu) secili iken select tusuna basiniz. Pool Length Set Up ekrani goziikecektir:

Pool Length Set Up

25 30 35 40 50 60

set 4 » back

Sekil 12: Havuz uzunlugu ayari ekrani

6. Sag/sol ok tuslarini kullanarak havuzunuzun uzunlugunu giriniz. Select tusuna basiniz ve bir sonraki parametre
olan Cycle Time'a (cevrim siiresi) geginiz.

Cevrim slresi, robotun temizleme ¢evriminin siresini belirler.
7. Geri kalan parametreleri de giriniz ve bir sonrakine gegcmek icin ok tuslarini kullaniniz.

8. Navigation Mode’u (¢cevrim modu) ayarlayiniz ve Rectangular 1 (dortgen 1), Rectangular 2 (dértgen 2) veya
Shaped’den (cesitli bicimli) seciniz. Fabrika ayarlarinda Rectangular 1 secili durumda olacaktir.

Rectangular 1 — Dikdortgen veya kare seklindeki havuzlar igin dnerilir.



10.

11.

12.

13.

14.

15.

Rectangular 2 — Egimli hareketlere neden olabilecek manyetik engellerin oldugu kare veya dikdértgen havuzlar
icin Onerilir.

Shaped — Cesitli ve degisken sekilli havuzlar igin 6nerilir.

Scanning Path’i (tarama yolu) giriniz ve Default (varsayilan), Lines to Right (saga dogru tarama) veya Lines to
Left’ten (sola dogru tarama) birini seginiz.

Default — Onerilen

Lines to Right/Left — Havuz taramasinin tek bir yonle sinirlandiriimasi gerektiginde veya taramanin iki ayri bélim
seklinde yapildiginda kullanilir. Bu modu kullanmak icin saticinizla gérisliniiz.

Scanning Path ayarlarini girdikten sonra Pool Profile ekranindan asagi oku kullarak “Direction Setup” a (kontrol
ayarlari) geginiz (sekil 13).

Pool A Profile
Direction Setup 180.0
Delay Time 0h
Line Spacing Medium

Reset Pool A profile

select A v back

Sekil 13: ikinci havuz profili ekrani
Direction setup’a girmek icin select tusuna basiniz.
Kontrol ayarlarini degistirmek i¢in asagida acgiklanan Manuel Kontrol Ayarlari’ni uygulayiniz.
Delay Time' (erteleme siiresi) girmek icin select tusuna basiniz.
Ertleme siresi, MMI ekranindan secilen bir zamansal faktor ylziinden ¢evrimin ertelenmesine olanak saglar.
UYARI: Erteleme siresi secenegini gecersiz kilmak icin Wave ekranindan start (basla) tusuna basiniz.

Line Spacing (kenar araligl) — sadece Lines to Right/Left tarama modu secili iken kullanilir. Bu modlarda
taramanin en iyi sekilde yapilmasini saglar. Kenarlar arasindaki mesafeyi girmek icin Fine / Medium / Coarse‘den
(ince / orta / kalin)birini seginiz.

Reset Pool Profile (havuz profilini sifirlama) — biitlin mevcut havuz profil parametrelerini siler (havuz uzunlugu,
cevrim siresi, tarama modu, gecikme siresi ...).



IPUCU: Parametreleri girerken:
e Bir 6nceki ekrana gitmek icin back (geri) tusuna basiniz
e Wave ekranina gitmek igin konsol izerindeki home (ana menii) tusuna basiniz
Temizleme Operasyonuna Baslama
Bltln kisisel ayarlar girildikten sonra temizleme cevirimi gerceklestirilebilir.
1. Dolphin Wave'i ¢calistirma ve havuza batmasi icin hazirlayiniz.
2. Daha 6nce anlatilan Giinliik Temizleme’ye uyunuz.

Eger robota erteleme siiresi girilirse, bir geri sayim baslar. Bu geri sayimla birlikte, dijital ekran otomatik robotun
temizlige baslamasina ne kadar kaldigini gériintiler.

Eger erteleme siresi girilmezse, robot herhangi bir bekleme yapmadan temizlige baslar.

Temizleme islemleri basladiktan sonra MMI (Maytronics Makine Araylzi)ekrani sekil 5’te gosterildigi gibi bir geri sayim
gorintiler.

IPUCU: Erteleme siiresi secenegini gecersiz kilmak ve temizleme islemine hemen baslamak icin start (basla) tusuna
basiniz. Robot hemen c¢alismaya baslayacaktir.

Manuel Kontrol Ayarlari

Temizleme g¢evrimi basladiktan sonra, robotun kontroliiniin daha dogru olmasi icin kontrol ayarlarini degistirmek
isteyebilirsiniz.

Bu, iki yolla gerceklestirilebilir:

a) Pool Profile (havuz profili) ekranindan Direction Setup’i (kontrol ayarlari) kullanarak — Start digmesine basiniz ve
ilk Temizleme Seansina Baslama’da aciklananlari yerine getiriniz.

b) Asagida anlatildigi gibi, robot havuzun igindeyken kontrol ayarlari prosedirini kullanarak.
Kontrol Ayarlari:
1. Gerisayim (Countdown) ekranindan stop’a (dur)basiniz (eger robot temizleme ¢evrimi igcindeyse).

IPUCU: Eger ekran koruyucu goriintiileniyorsa, dnce Pool (havuz) tusuna daha sonra Home to unlock (kilidi
acmak icin ana menu) tusuna basiniz.

2. Pool Profile (havuz profili) ekranini aginiz ve 6énce Direction Setup’i (kontrol ayarlari), daha sonra Fine Tuning'i
(ince ayar)seginiz.

3. Start digmesine basiniz. Robot, havuzun enine dogru ilerlemeye baslayacaktir.

o u

4. MMI ekranindan, robot tam olarak havuzun enine ilerleyene kadar “+” ve “-“ tuglarina basarak dogrultusunu

dizeltiniz.



UYARI: “+” = saat yoniinde
“-“ = saat yonliniin tersine

5. listenilen genislik ayari bulunduktan sonra next tusuna basiniz.

6. Robot, 90 derece sola donecektir ve havuzun boyu boyunca ilerleyecektir.

"o ou

7. Yukarida anlatildigi gibi dogrultusu tam diiz olana kadar “+” veya “-“ tusunu kullanarak ince ayar yapiniz.
8. Istenilen dogrultu ayarlandiktan sonra, ince ayari onaylamak icin next tusuna basiniz.

9. Wave ekranina donmek icin home tusuna basiniz ve daha sonra temizlemeye devam etmek icin start tusuna
basiniz.

Calistirma Kilavuzu

e Yaklasik 300 m”lik bir alana sahip genis bir havuz, yaklasik olarak 2-3 saatte temizlenir. Bu, varsayilan
ayardir.

e 1250 m?lik bir alana sahip olan olimpik havuz, yaklasik olarak 5 saatte temizlenir. Bu, varsayilan ayardir.
Bakim

1. Filtreyi temizleyiniz, gerekliyse degistiriniz. MMI, “Filter Bag Full” (filtre torbasi dolu)uyarisi verdigi zaman, bir
sonraki temizleme ¢evriminden dnce filtre torbasini temizlemeli veya gerekli ise degistirmelisiniz.

UYARI: * Robot ¢alisiyorken, filtre torbasi dolu uyarisi gérilirse ¢evrimin durdurulmasina gerek yoktur. Bir
sonraki cevrimden 6nce torbayi temizlemeniz yeterli olacaktir.

* Tek kullanimlik olmayan filtre torbalari, gamasir makinesinde temizlenebilir.
* Normal ¢alisma sartlari altinda, tek kullanimlik filtre torbalar 3 defa kullanilabilir.

2. Her temizleme cevriminden once, robot govdesini, fircalarini ve kayis etrafini temizleyiniz, kil ve plastik
parcalardan arindiriniz.

3. Haftada bir pervane etrafini temizleyiniz:
e Yildiz bash tornavidayil (No.2) kullanarak pervane kapagi civatalarini gikariniz.
e Saatin tersi yonine geviriniz ve silindirik kapagi aciniz.
e Pervaneyi yabanci maddelerden arindiriniz.
e Pervane kapagini kapatiniz ve civatalari tekrardan sikiniz.

4. Elektrik kablosunu kolayca dolayarak toplayacak ve tasiyici arabaya kolayca yerlestirecek sekilde muhafaza
ediniz.

Onemli: Her iki veya li¢ temizleme cevriminde bir gii¢ desteginin kablosunu prizden ¢ikariniz, biitiin kabloyu
aciniz ve taslyicl arabaya tekrardan sararak yerlestiriniz.



5. Onleyici Bakim (OB): uzun émiirlii ve tam temizligin devami igin robotta yapilmasi gereken islemlerdir.
Robotunuzla birlikte OB takimi verilmektedir. Bu bakim, saticiniz tarafindan gergeklestirilecektir. OB, her 1500
saatlik calismada veya 1 yilda bir gergeklestirilmelidir.

6. Gerekli oldugu zaman, MMI ekraninda OB igin bir uyari mesaji belirecektir. Onleyici bakimin yapilmasi
zorunludur. Liitfen bu konuda saticinizla gériisiiniiz. Onleyici bakimin yapilmamasi iiriin garantisini devre disi
birakir.

Uzaktan Kumanda Unitesi

Uzaktan kumanda unitesi (UKU), MMI konsolu tizerinde bulunmaktadir ve miknatis yardimiyla sabitlenmistir. UKU’ni
yukari dogru yavasca ¢ekiniz ve konsoldan ¢ikariniz. Robot, otomatik ¢evrimdeyken uzaktan kumandayi, robotun
programlanmis kontrol ayarlarini devre disi birakmak igin kullaniniz.

UYARI: Robot ileriye dogru diiz ilerliyorken, ylizen kablosu robotu takip eder.

UYARI: Uzaktan kumanda, tasiyici arabadan 50 m uzakliga kadar etkilidir.

ileri

Durdugu

| 0
) yerde donme
:

Geri

Dokunmatik
ekran
A¢/Kapak

Sekil 14: Uzaktan Kumanda Unitesi

Uzaktan Kumanda Kullanimi:



1. Uzaktan kumandayi aktif hale getirmek icin, sekilde gosterilen dokunmatik diigmeye basiniz. Dort adet
aktivasyon 15181 yanacaktir.

2. Kisa bir sekilde ileri tusuna basiniz. Robot, ileri ydnde ilerlemeye baslayacaktir. ileri gidis hareketini durdurmak
icin hafifce diigmeye basiniz ve birakiniz.

3. Geritusuna hafifce basiniz. Robot geriye dogru gitmeye baslayacaktir. Geri hareketi durdurmak icin hafifce
digmeye basiniz ve birakiniz.

Durdugu Yerde Donme:
Robotun durdugu yerde dénmesi, robot hareket halinde olmali veya duruyorsa calistirilmalidir.

4. Robotu saat yoniinde ¢cevirmek icin sag ok tusuna basili tutunuz. Robot, oldugu yerde dénecektir. Donmesini
durdurmak icin digmeyi birakiniz.

5. Robotu saatin tersi yonine ¢evirmek icin sol ok tusuna basili tutunuz. Donmesini durdurmak icin digmeyi
birakiniz.

6. Uzaktan kumandanin etkinligini kaldirmak i¢in, dokunmatik digmeye basili tutunuz. Aktivasyon isiklari
sonecektir. Bu islemden sonra robot, programlanmis kontrol moduna dénecektir.

UYARI: Uzaktan kumanda, yaklasik 3 dakika sonra etkinligini yitirir ve aktivasyon isiklari séner.
Uzaktan Kumanda Bakimi:

Uzaktan kumanda Unitesi, iki adet AAA pil ile galisir. Su sigramalarina karsi korumalidir; fakat suya maruz
birakilmamahdir.

Pilleri degistirmek icin, dort adet arka kapak civatasini ¢ikariniz ve biitiin pilleri yenisiyle degistiriniz.




HATA GIDERICI

Hata Mesaji

Kontrol

Yapilmasi Gereken

Imp over load

Pervanede kir veya yabanci madde var mi?

Pervaneyi koruyan kapagin civatalarini sokiiniiz.
Kapagi saatin tersi yonine kurtulana kadar
ceviriniz. Herhangi bir kir varsa, pervaneden
cikariniz. Koruyucu kapagi tekrar kapatiniz.

Problem her galistirmada ortaya gikiyor
mu?

Saticinizla gorusuniz.

Imp under load

Problem her galistirmada ortaya ¢ikiyor
mu?

Saticinizla gorisliniz.

Drive over load

Paletlerde, fircalarda veya tekerlek
akslarinda engelleyici bir kir var mi?

Paletlere, fircalara veya tekerleklere sikismis
olan kirleri ve yabanci maddeleri gikariniz.

Problem her ¢alistirmada ortaya ¢ikiyor
mu?

Saticinizla gorusuniz.

Drive under load

Problem her galistirmada ortaya ¢ikiyor
mu?

Saticinizla gorisliniz.

DCinput

Elektriksel kisa devre veya baglanti
kopuklugu var mi?

Yiizen kabloda gozle gorilen bir kopukluk,
ezilme var mi?

Saticinizla gorusuniz.

Robot got stuck on pool wall

Robot 70 dereceden daha biyiik bir agiyla
dikey sekilde mi durdu?

Robot herhangi bir engele mi takildi?

Robotu bulundugu pozisyondan kurtariniz ve
varsa engeli ortadan kaldiriniz. Robotu
¢alistirmaya devam ediniz. Tekrar ayni problem
gerceklesirse saticinizla gorisliniz.

Out of water

Robot suyun disinda ¢alistirildi mi?

Pervanenin ¢alisip calismadigini ve pervane
kollarinin kirihp kirilmadigini kontrol ediniz.

Suyun icine koyup tekrar galistiriniz. Eger
tekrarsa saticinizla goriistiniiz.

Robot got stuck on pool floor

Robot bir engele takilip durdu mu?

Su kanallarinda veya robot paletlerine
takilan bir engel mivar?

Robotu bulundugu pozisyondan kurtariniz ve
varsa engeli ortadan kaldiriniz. Robotu
¢alistirmaya devam ediniz. Tekrar ayni problem
gerceklesirse saticinizla gorusliniz.

Navigation System

Problem her galistirmada ortaya ¢ikiyor
mu?

Saticinizla gorusuniz.

Fuse Fail

Elektriksel kisa devre veya baglanti
kopuklugu var mi?

Kabloyu tamir ediniz ve sigortayi degistiriniz.
Not: Sigorta yuvasi, glic desteginin altinda sag
tarafinda bulunmaktadir.

Not: Bu sigorta, 6zel bir sigortadir ve yenisi
sadece saticinizda bulunmaktadir.

No Communication

MMI Gzerindeki Pool veya Home tuslarina
her bastiginizda problem gerceklesiyor
mu?

Saticinizla gorisiiniz.

Not: MMI'y1 kullanmadan gegici olarak
kullanabilirsiniz.




