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1. OZELLiKLER
1.1 Ortam sartlan

Ortam 1s1s1: -25°C =~ +55°C;

Nispi nem: 5%+90%;

Ortam basinci: 86+106kPa.

1.2 Cahstirma sartlan

Stvinin iletkenligi: >5puS/cm;

Basing: 4.0MPa (DN15+DN150)
1.6MPa (DN100+DN450)
1.0MPa (DN200+-DN1000)
0.6MPa (DN1200+DN1600)

Calisma 1s1st:

uzak versiyon: < 80°C (lastik kaplama)
< 150°C (180°C en iist sinir, PTFE kaplama)
kompakt versiyon: <70°C
Besleme: 85+265Vac veya 24Vdc
2. TEKNIK VERILER
2.1 Sensor

Boru DN: 15, 25, 32, 40, 50, 65, 80, 100, 125, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800,
900, 1000, 1200, 1400, 1600
Hiz araligi: Om/s=10m/s
Hassasiyet: Olciilen degerin +%0.5°1 (talep lizerine (£%0.2 veya £%0.3)
Olg¢me borusunun malzemesi: Paslanmaz celik AISI321
Kaplama tipi: Lastik, PTFE
Elektrotlarin malzemesi: Paslanmaz ¢elik AISI316TI, Hasteloy B, Hasteloy C, Titanyum, Tantal
Flanglarin malzemesi: Karbon ¢eligi; AISI316 secenegi de mevcuttur
Koruma sinifi: IP67 kompakt versiyon P67 / IP68 (sadece talep lizerine boru) uzak versiyon
2.2 Verici
kompakt ve uzak versiyonlarda tedarik edilen Italyanca ve Ingilizce mesajli bir mikroislemci.
2.2.1 Ozel bzellikler
Manyetik tahrik alani diigiik frekansli dikdortgen dalga tipindedir. Bu sekilde akig 6l¢iimiiniin istikrari
artar ve elektrik tiiketimi diiser.
Yiiksek hassasiyete sahip 16 bit’lik hizli bir mikroiglemciyle donatilmistir.
Kompakt dijital sistem, bozulmalardan etkilenmez, kesin ve hassas 6l¢iim, yiiksek 6lgiim araligi.
Genis bir gerilim araligini kapsayan switching gii¢ kaynagi, CE normlarina uygun EMC.
Kolay kullanimli Italyanca ve Ingilizce calistirma meniisii.
Yiiksek ¢oziiniirliiklii arkadan aydinlatmali LCD ekran.
Cift yonlii 6lciim. Hem diiz hem de ters yondeki akislar goriintiilenebilir. Ug adet totalizér gdsterge diiz
ve ters yondeki hacimleri ve aralarindaki farki goriintiiler.
Talep tlizerine iletisim protokollii versiyonlarda MODBUS (RS485), rio RS485 protokolii, HART
(4+20mA) tedarik edilebilir.
Cok islevli verici oto-test ve oto-teshis islevlerine sahiptir;
Parametre ayarlari ve totalizorlerdeki degerler cihaz kapatildigi zaman EEPROM bellege kaydedilir;
2.3 Teknik veriler

2.3.1 Calisma sartlari
Ortam 1s181: -25++55°C
Nispi nem: 5%+90% (yogusmasiz)
Besleme: 85+265V AC veya 24V DC
Elektrik tiikketimi: 20W’tan diisiik
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2.3.2 Hassasiyet
Olciilen degerin +%0.5°1 (talep lizerine (£%0.2 veya £%0.3)

2.3.3 Olgiimiin tekrarlanabilirligi
+%0.5’lik hassasiyet i¢in Olclilen degerin %0,17’si (£%0.2’lik hassasiyet i¢in %0,07; +%0.3’liik
hassasiyet i¢in %0,1)
2.3.4 Analog cikis
Akim c¢ikist: 4+20mA veya ( talep lizerine 0+10mA )
Yiik direnci: 0~10mA i¢in 0+1,5Kohm; 4+20mA i¢in 0+7500hm
Hata: Olgiilen degerin £10pA
2.3.5 Frekans ve darbe ¢cikis1 (F / P+)

Frekans: Her iki ol¢lim yonii i¢in maksimum frekans 1+ 5000Hz arasinda ayarlanabilir. Cikis transistorii
galvaniz yalitimli ve acik kolektdr konfigiirasyonludur. Dis besleme 30V’den diisiik olmali ve
kolektoriin maksimum akimi 250mA olmalidir.

Darbe: Her iki 6l¢iim yonii i¢in azami frekans dakikada 15000 darbe. Darbe siiresi 25ms’ye kadar. Cikis
transistorii galvaniz yalitimli ve agik kolektdr konfiglirasyonludur. Dis besleme 30Vdc’den diisiik
olmali ve kolektoriin maksimum akimi 250mA olmalidir. Dahili bir pull-up resistor
(viikseltme/kaldirma direnci) vasitasiyla frekans ve darbe ¢ikiglart mak. 2,3mA ile 24Vdc’lik besleme
kullanabilirler.

2.3.6 Ekran
Ekran Italyanca ve Ingilizce dillerindedir, akisi gériintiilemek i¢in 5 rakam, hacim iginse 10 rakam
kullanilir.
2.3.7 Alarmlar ( FC-A / FC-B) alarm cikislar
Galvaniz yalitiml ve agik kolektor konfigiirasyonlu transistoriin ¢ikiginda iki alarm bulunmaktadir.
Dis besleme 30V den diisiik olmal1 ve kolektoriin maksimum akimi 250mA olmalidir.
2.3.8 Dizisel cikis (opsiyonel)
Optoizole (optik olarak izole edilmis) RS485 dizisel ¢ikis.
2.3.9 Damping
Anlik 6l¢iimden 2+100s (90%) uyumlanma hizi
2.3.10 Yalitim
Kiitle ile analog ¢ikig arasinda 500V yalitim gerilimi, frekansta ¢ikis ve alarm ¢ikist.
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3.EN UYGUN CAPLARIN SECILMESI iCIN AKIS TABLOLARI
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4. CALISMA

4.1 Ol¢iim prensibi
Tiim elektromanyetik akis 6lcerler Faraday kanununa gore caligirlar (res.1):

Res.1

Um=KxBxVxD

Um — Iki elektrot arasinda &lgiilen endiiklenmis gerilim.
K — Sensoriin diizeltme faktorii.

B — Manyetik endiiksiyon.

V — Stvinin hizi.

D — Ol¢iim borusunun i¢ ¢apr.

Iletken sivinin endiiklenmis manyetik alandan gegisi akis dl¢iimiinii yapmak i¢in kullanilan endiiklenmis
bir gerilim olusturur. Akimin gectigi spirallerin iirettigi manyetik alan 6l¢im borusundan ve borunun
icinden gecen sividan geger. Bu sekilde sivida stvinin hiziyla orantili bir gerilim olusturulur. Gerilim iki
elektrot vasitasiyla ol¢iiliir.
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5. EBATLAR
5.1 Kompakt versiyon ebatlari1 (Res.2 -Tab.1)

///

155

56

Res.2
Tab.1
ONEMLI NOT Sensére bagl flanslar metrik sisteme gére iiretilmistir. Flanslar segilirken sipariste borunun ¢alisma basinci
belirtilmelidir.
Basing Sensor Baglanti flanglarinin ebatlari
DN (Mpa) ebatlari (mm) (mm)

(mm) a b D DO d-n0 t
15 4.0 200 315 95 65 4-14 14
25 4.0 200 330 115 85 4-14 16
32 4.0 200 342 140 100 4-18 18
40 4.0 200 350 150 110 4-18 18
50 4.0 200 365.5 165 125 4-18 20
65 4.0 200 380 185 145 8-18 24
80 4.0 200 396 200 160 8-18 26
100 4.0 250 425.5 235 190 8-22 26
100 1.6 250 425.5 220 180 8-18 22
125 4.0 250 456.5 270 220 8-26 28
125 1.6 250 456.5 250 210 8-18 24
150 4.0 300 485 300 250 8-22 30
150 1.6 300 485 285 240 8-22 24
200 1.0 350 540 340 295 12-22 26
200 1.6 350 540 340 295 12-22 26
250 1.0 450 610 395 350 12-22 28
250 1.6 450 610 405 355 12-25 32
300 1.0 500 655 445 400 16-22 28
300 1.6 500 655 460 410 12-25 32
350 1.0 550 695 505 460 16-22 30
350 1.6 550 695 520 470 16-25 36
400 1.0 600 755 565 515 16-26 32
400 1.6 600 755 580 525 16-30 38
450 1.0 600 820 615 565 20-26 32
450 1.6 600 820 640 585 20-30 40
500 1.0 600 865 670 620 20-26 34
600 1.0 600 965 780 725 20-30 36
700 1.0 700 1070 895 840 24-30 38
800 1.0 800 1180 1015 950 24-33 40
900 1.0 900 1300 1115 1050 28-33 42

1000 1.0 1000 1410 1230 1160 28-36 44
1200 0.6 1200 1405 1340 32-33 38
1400 0.6 1400 1630 1560 36-36 40
1600 0.6 1600 1830 1760 40-36 4

Flang ebatlart normal sartlar altinda UNI2223 standartlarina gére tedarik edilir.
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5.2 Uzak versiyon ebatlari (Res.3 - Tab 2)

a D

= ! " ' [Res.3

Tab.2
ONEMLI NOT Sensére bagl flanslar metrik sisteme gére iiretilmistir. Flanslar segilirken sipariste borunun calisma basinci
belirtilmelidir.
DN Basing Sensor ebatlar Baglanti flanglarinin ebatlari
(mm) | (Mpa) — ™) {mm)

a b D DO d-n0 D1
15 4.0 200 219 95 65 4-14 14
25 4.0 200 234 115 85 4-14 16
32 4.0 200 246 140 100 4-18 16
40 4.0 200 254 150 110 4-18 18
50 4.0 200 269.5 165 125 4-18 20
65 4.0 200 284 185 145 8-18 24
80 4.0 200 300 200 160 8-18 26

100 4.0 250 329.5 235 190 8-22 26
100 1.6 250 329.5 220 180 8-18 22
125 4.0 250 360.5 270 220 8-26 28
125 1.6 250 360.5 250 210 8-18 24
150 4.0 300 389 300 250 8-22 30
150 1.6 300 389 285 240 8-22 24
200 1.0 350 450 340 295 12-22 26
200 1.6 350 450 340 295 12-22 26
250 1.0 450 520 395 350 12-22 28
250 1.6 450 520 405 855 12-25 32
300 1.0 500 565 445 400 16-22 28
300 1.6 500 565 460 410 16-25 32
350 1.0 550 605 505 460 16-22 30
350 1.6 550 605 520 470 16-25 36
400 1.0 600 665 565 515 16-26 32
400 1.6 600 665 580 525 16-30 38
450 1.0 600 730 615 565 20-26 32
450 1.6 600 730 640 585 20-30 40
500 1.0 600 775 670 620 20-26 34
600 1.0 600 875 780 725 20-30 36
700 1.0 700 980 895 840 24-30 38
800 1.0 800 1090 1015 950 24-33 40
900 1.0 900 1210 1115 1050 28-33 42
1000 1.0 1000 1320 1230 1160 28-36 44

1200 0.6 1200 1405 1340 32-33 38
1400 0.6 1400 1630 1560 36-36 40
1600 0.6 1600 1830 1760 40-36 44

Flang ebatlari normal sartlar altinda UNI2223 standartlarina gére tedarik edilir.

0000137642 Rev. 2.0



6. KURULUM

Elektromanyetik akis Olcerlerin tasarimi, testleri ve beslemesi giivenlik kurallarina uygun sekilde yapilir.
Miisteri cihazin giivenligi ve dogru sekilde ¢caligmasini garantilemek i¢in bu kilavuzda sunulan tiim talimatlara
titizlikle uymalidir.

6.1 Giivenlik tedbirleri
Calisanlarin ve cihazin gilivenligi icin asagidaki kural ve dnlemlere titizlikle uyulmasi gerekir:
a) Cihazin dogru sekilde kurulabilmesi i¢gin bu kilavuzda belirtilen detaylar ve tiim sartlara uyulmalidir.
b) Kurulum ve onarimdan sorumlu gorevlilere gerekli egitim verilmelidir.
c) Akisolgerin sensoriiniin ve diger aksesuarlarin dogru sekilde takilip takilmadigini kontrol ediniz, yiik
kayiplarindan kagininiz.
Stvinin ¢aligma basinci cihazin veri plakasinda belirtilen maksimum basing degerini agmamalidir.

d) Her tiirli kisa devreyi veya asir1 elektrik yiiklemesini engellemek i¢in gerekli 6nlemleri aliniz.
e) Cihazi kaldirmak icin kullanilan araglar kisilerin ve cihazin giivenligi i¢in gerekli olan tiim kurallara uygun
olmalidir.

6.2 Kurulum 6ncesi kontrolleri

a) Flanslarin, sensor kaplamasinin, muhafazanin ve kablo cariklarinin saglamlik durumunu kontrol ediniz.
b) Baglant1 kutusunun kapagini agarak uglarin ve kartin saglam olup olmadigini kontrol ediniz.

¢) Cihazn veri plakasindaki degerlerin siparisteki degerlere tekabiil edip etmedigini kontrol ediniz.

6.3 Kaldirma talimatlar:

Akis Olgeri kaldirmak icin resim 5°te gosterildigi sekilde uygun bir kaldirma araci kullaniniz. Giivenligin
saglanmasi i¢in kullanilan aracin kapasitesi kaldirilacak olan yiikiin agirligina uygun olmalidir. Cihazi sensorle
verici (kompakt versiyon) veya elektrik baglanti kutusu (uzak versiyon) arasina baglanmis halatlar1 kullanarak
kaldirmaymiz.

I |- I

Corretto Corretto Errato
Resim 5.

6.4 Genel kurulum Kriterleri

Akis Olger otomatik olarak akis yoniinii algilar. Diiz yon fabrikada belirlenir ve cihazin iizerine konulan bir ok
isaretiyle gosterilir; akis 6lcer miimkiinse akis yonii ok isaretiyle gosterilen yonde olacak sekilde kurulmalidir.
Dogru 6lciim yapilmasini garantilemek icin cihazin iist tarafindaki diiz borunun uzunlugu en az, dlgiim
borusunun DN c¢apinin 3 katindan fazla olmalidir ¢linkii cihazla vanalar veya kisitlamalar ya da diger nesneler
arasindaki mesafe 6l¢iim borusunun DN capinin en az 3 katin1 asti§1 zaman bunlarin etkisi gz oniine alinmast
gerekmeyen cok kiiciik etkiler olacaktir. Sensoriin alt tarafindaki diiz borunun uzunlugu 6l¢iim borusunun DN
capinin 2 katindan daha fazla olmalidir.

0000137642 Rev. 2.0
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6.5 Montaj pozisyonu
Elektrotlarin tizerinde malzeme kalintilar1 kalmamasi sartiyla (6zellikle yatay kurulumda) kurulum yatay veya
dikey olabilir. Bakiniz resim 6

e

"I_L
EM

Resim 6. Yatay veya dikey borulu kurulum

Yakinlarda dirsekler, akis regiilatdrleri, vanalar vs... varsa, akist normallestirmek i¢in cihazin diiz bir boru
hattina kurulmasi gerekir. Bakiniz resim 7.

3 x DIN 2 X DIN
= > -

p il

Ol

‘ HHT J )
e | M B

|

Resim 7. Diiz boru tizerine yapilan kurulumun sartlari

Elektromanyetik akis dlger borunun her zaman siviyla dolu olacag: sekilde monte edilmelidir. Boru yar1 yariya
bos oldugu takdirde akis 6lgerin sifonlu yeralt1 kanalina kurulmasi gerekecektir. Bakiniz resim 8.

4 3 xDIN

Resim 8. Siirekli dolu boruya montaj

0000137642 Rev. 2.0
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Cihaz, borunun bir bosaltim yeri vasitasiyla bosalabilecek bir kesitine monte edilmemelidir. Dolayisiyla dogru
bir montaj i¢in borunun her zaman dolu oldugundan emin olunuz. Bakiniz resim 9.

A
l 2 x DN

\J

I

|

Resim 9. Bosaltim yeri olmayan boruya montaj

Olgiim borusunda hava veya gaz birikmesini 6nlemek icin elektromanyetik akis dlcer borularm en yiiksek
noktasina monte edilmemelidir. Bakiniz resim 10.

B

w
J

C/\_
Resim 10. Borularin en yiiksek noktasina yapilan montaj

Sensoriin kaplamasina zarar verebilecek diisiik basing olaylarindan kaginmak i¢in cihaz bir pompanin {ist
kismina monte edilmemelidir. Bakiniz resim 11.

ox

Resim 11. Pompaya yakin montaj

0000137642 Rev. 2.0
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Sensoriin kaplamasina zarar verebilecek al¢cak basing olaylarindan kaginmak i¢in agagt dogru inen ve uzunlugu
Sm’yi asan bir boru hatt1 varsa bir sifon (Res.12, a) ve bir hava vanasi (Res.12, b) monte etmek gerekir. Bakiniz

resim 12.

Resim 12. Asagi dogru inen >5m boru hattinda yapilan montaj

6.6 Kurulum tedbirleri

Kapak sokiildiigii zaman cihazin dogrudan giines 1sinlarina ve yagmura maruz kalmasini engellemek igin uygun
bir 6rtme yontemi kullanilmalidir. Elektromanyetik akis 6lcer asir1 titresime, asir1 ve ani 1s1 degisimlerine maruz
kalmamali ve uzun siire su piskiirmeleri altinda kalmamalidir. Cihaz ayrica asindirict sivilara karsi
korunmalidir. Manyetik akisin yogunlugu 400A/M’den diisiik olmalidir.

Resim 13. Kurulum pozisyonu

6.7 Boru baglantilar:
Sensor kendi kendini destekleyemez, dolayisiyla baglandigi borular tarafindan desteklenmelidir. Sensor asiri
mekanik streslere maruz kalmamalidir. Isil genlesmeden kaynaklanan stresleri ortadan kaldirmak i¢in uygun

onlemler alinmalidir. Bakiniz resim 14/A/B

iy / i, Ty,
A B @
Resim 14/A4. Kurulum destekleri
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VIS I,
Resim 14/B. Kurulum destekleri

CL LS TTTTLS LT
LA ///_// ]

T

6.8 Kurulum sartlar:

a) Olgiim borusu sivinin gegtigi boruyla ayni eksene sahip olmalidir. DN50’nin altindaki sensérler igin aks
aralig1 farki 1,5 mm’den az olmalidir; DN65 ile DN300 arasindaki sensorler i¢in aks araligi farki 2 mm’den az,
DN350 ve iistii sensorler iginse aks aralig1 farki1 4 mm’den az olmalidir.

b) Flanslarin arasindaki conta aginmaya dayanikli olmali ve borunun igine kadar uzamalidir.

¢) Sabitleme vidalarinin ve somunlarin yivleri iyi durumda olmalidir. Vidalarin sikma torku flanglarin ebatlarina
baglidir ve sikma islemi uygun bir anahtar kullanilarak yapilmalidir.

d) Borulara lehimleme islemi veya borularin kesilmesinde lehim lambast kullanilmasi nedeniyle olgiim
borusunun kaplamasimin 1sinmamasi i¢in 6zellikle dnlem alimmalidir. Sensor bir kuyuya monte edilecegi veya
suya batirilacagi takdirde sensoriin elektrik baglanti kutusu uygun bir re¢ineyle miihiirlenmelidir.

6.9 Aksesuarlar

a) Topraklama halkalar:

Malzeme: AISI321

Kalinlik: 3mm

[letken olmayan borularda sensériin flanglari ile iletken olmayan boru arasinda bu tip aksesuarlar takilarak akis
Olcerle siviy1 espotansiyelli hale getirmek gerekir.

b) Kaplamanin asinmasina karsi1 koruyucu halkalar

Olgiilecek olan sivida sert partikiiller varsa dlgiim borusunun girisine bu tarz bir halka takilmalidir. Koruyucu
halkanin dudaklari borunun i¢ine dogru kisa bir mesafe uzanarak kaplamasinin asinmasini azaltmalidir.

i
protective ring

grounding ring

Resim 15. Aksesuarlar
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6.10 Espotansiyelligi ve elektriksel karismalarin azaltilmasini saglamak icin alinacak tedbirler

Olgiim devresi dlgiilecek stvinin potansiyelini sifir olarak varsayar. Uygulamalarin biiyiik béliimiinde 6lgiilen
sivinin potansiyeli toprak potansiyelidir, bu nedenle topraklama igin siviyla temas yeterlidir. Sensoriin
topraklama kablosu sensoriin lehimlendigi metal borunun flanglarina baglanmalidir ¢linkii 6l¢iim borusu
kaplamasi vasitasiyla sividan yalitilmistir ve kablo borularin flanglarina baglanmadig: takdirde cihazla sivinin
potansiyeli es olmayacaktir. Topraklama direnci 10ohm’den diisiik olmalidir.

Uygulamalarin biiyiik bolimiinde sensorii takarken 6zel Onlemler almaya gerek yoktur, sadece besleme
kablosuyla sinyal kablosunu ayr1 tutmak yeterli olacaktir.

Katotik korumali bir sensor veya elektroliz siireci durumlarinda asagidaki dnlemlerin alinmasi gerekir:

a) Akim, 6l¢iim borusundaki sividan gegmemelidir.

b) Sensorden gecen tiim akimlar 10°’dan diisiik olmalidir.

Manyetik alan etkisinin azaltilmasi i¢in asagidaki 6nlemler alinmalidir:

a) Iletken borularda cihaz sensérle bitisik borular arasindaki baglanti vasitasiyla espotansiyelli hale gelir.
Bakiniz resim 16. Bu tip bir baglanti kullanildigi zaman sensorden gecen akim 10A'dan diisiik olmalidir.
Flanslarin baglant1 vidalar: sistemi espotansiyel hale getirmek i¢in yapilan baglant: i¢in kullanilamazlar; bunun
icin resim 17’de gosterildigi gibi bir kablo kullanilmalidir.

b) iletken olmayan borular icin sensdrle dis borular arasindaki flanslara topraklama halkalar takilmalidir.
Bakiniz resim 18.

¢) Katotik korumali borular gibi bazi sistemler bozulma potansiyellerinden etkilenebilir ¢linkii tiim sistem
toprak potansiyelinde olmayabilir. Bu tarz karigmalart ortadan kaldirmak igin resim 19’da gosterildigi gibi
sensore iki adet kaplamasiz boru baglamak faydali olacaktir.

Resim 16. Manson ve conta Resim 17. Sensoriin espotansiyelligi
uarnizione ) )
g ' , manicotto cavo di collegamento
e — B 5 S ¢
s =it (Y ||| sensore ||| b
s O =) )
1 T guarnizione S { |
ey 41F dip
\ ! /
» S
— WU I Y- N cavo di collegamento N
s guarnizione P ™ guarnizione
aterra ———~_ & » '
._}“ .=/ / V4
— i1 S i
— - L . SENSOTE 5 ||| Sensore |||
L | —_— B PESSOT . 1 [ RSOOSR - 1! S—
— E\ 5\)‘ / | l : | \
N s 96 ; ! i \
e O 7 4P 22 AN
guarnizione o DR o . \
rivestimento e guarnizione / cavo di collegamento N
tubo senza rivestimento tubo senza rivestimento

Resim 18. Iletken olmayan bir borunun topraklanmasi  Resim 19. Kaplamasiz borularin baglantist
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7. ELEKTRIK BAGLANTILARI
Elektrik baglantilar1 i¢in yuvarlak kesitli kablolar ve kablo ¢ariklar1 kullanilmalidir.

7.1 Sensorle verici arasindaki elektrik baglantis1

Kompakt versiyon akig 6lcerin sensoriiyle vericisi arasindaki elektrik baglantilar1 cihaz fabrikadan ¢ikmadan
once yapilir. Dolayisiyla bu bolim sadece uzak versiyonu kapsamaktadir. “Verici” baglikli bolim 12’ye
bakiniz. Sensor suya batirilacagi takdirde sensoriin elektrik baglanti kutusu ¢aligma sartlarina baglh olarak uygun
bir recineyle veya silikonlu jelle miihiirlenmelidir. Dikey kurulumlarda elektrik baglantilar1 ve miihiirleme
islemi kurulumdan 6nce yapilmalidir.

7.2 Cikis ve besleme icin elektrik baglantilar:
“Verici” basglikli boliim 12’ye bakiniz.

7.3 Elektrik baglantilariyla ilgili tedbirler

Elektrik baglantilarini yapmadan once elektrik beslemesini kesiniz.

a) Kablolarin tipini kontrol ettikten sonra kablolar1 dogru ve saglam sekilde baglamak igin sunulan talimat ve
kurallara uymaniz rica edilir.

b) Kablolarin kiliflarini agarken kalan yalitim1 bozmamaya dikkat ediniz. Sinyal kablosunun korumasi saglam
ve iyi durumda olmalidir.

c) Sensorle verici arasindaki kablonun maksimum uzunlugu sivinin iletkenligi ve elektrik karigmasi gibi
etkenlere baghidir. Bu uzunluk agagidaki formiile gére hesaplanabilir:

L=d*4

L = kablo uzunlugu, d = sivinin iletkenligi (uS/cm).

Her haliikarda uzunlugun 100 m’yi gegmemesi ve miimkiinse kisaltilmasi tavsiye edilir.

d) Besleme ve sinyal i¢in kullanilan kablolar bakir telli, iki iletkenli, PVC izolasyonlu, 500V ¢aligma gerilimli
ve biikiimlii kilifli kablolar olmalidir.

7.4 Sensoriin baglant1 kutusu (uzak versiyon)
Kablolar1 baglanti1 kutusuna talimatlara uygun sekilde baglayiniz (Res.20-Tab.8)

Termin
. . al
Tel rengi Fonksiyon numar
asl
Serbest 14
e J e e e .
oooo Cift
cacecs kutuplu Kahverengi Bobin n.1 41
oooo kablo Ust
[14[a1]42] 8 | termin
Beyaz Bobin n.2 42 aller
U Yesil Topraklama 8
kutuplu Kahverengi | Elektrot n.1 6
kablo
Beyaz Elektrot n.2 7
Alt
Ug kutuplu 4 termin
Entrata cavo tripolare Entrata cavo bipolare kablo kilifi aller
Cift kutuplu 5
kablo kilifi
Res.20 Tab.8
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7.5 Baglanti kablolar1 (uzak versiyon) Res.21
Kablolar PVC kaplamali ve RVVP2X32/05 ve RVVP3X32/0 tipi biikiimli kiliflidir.

Cavo bipolare RWP2x32/0.5 Cavo tripolare RWP3x32/0.5
p
g2 connettore Per caw 42 connettore per cavi
// /icpermo intrecciato schermo intrecciat \\
o /10 guaina termorestringente ¢10guaina ~\\ \
=¥ ¥ A termorestiingente \ N A
P——— — el =hdoRz?, ¢ P S —
=0 \_/‘— '\3 /I‘“ J ER T o e
(e oo e —_— ) U g - ==
%\ 2
3 ! ) filo marrone .~ .~
\, ' filo marrone e A
\ - P————— filo bianco b
o ke AlLsatteacod o FRSR
| \_filobianco filo verde
' !
| |

Resim 21

8. GENEL KONTROL

Kullanim giivenligi i¢in gerekli dnlemlerin alinmas1 kullanicinin sorumlulugundadir. Cihaz1 ¢alistirmadan 6nce
asagidaki kontrollerin yapilmasi gerekir:

a) nakliye veya kurulum islemleri sirasinda akis 6lcerin zarar goriip gérmedigini kontrol ediniz;

b) besleme geriliminin cihazin veri plakasinda yazan degerlere tekabiil edip etmedigini kontrol ediniz.

c) sigortanin dogru sekilde takilip takilmadigini kontrol ediniz.

d) Akis dlcerin dlgiilecek olan sistemle (s1v1) espotansiyelli hale getirilip getirilmedigini kontrol ediniz.

e) koruma smifinin muhafaza edilmesi i¢in yuvarlak kesitli uygun kablolar kullanilmalidir.

f) Dis tam1 birimiyle yapilan baglantinin arayiiziiyle ilgili DIP-SWITCHIlerin asagidaki resimde (Res.22)
gosterildigi gibi “ON” konumunda olup olmadigini kontrol ediniz.

Ancak bu kontroller yapildiktan sonra vanay1 kullanarak borulart doldurabilirsiniz. Borularda kagcak olmamali
ve dahili gaz ortadan kaldirilmalidir. Beslemeyi aciniz; akis 6l¢erin maksimum randiman verebilmesi i¢in 30
dakika boyunca 1sinmasi gerekir.

ON
(RARNNN!

1234567

Sensor Resim 22

9. TANI
Elektrik baglantilar1 i¢in yuvarlak kesitli kablolar ve kablo ¢ariklar1 kullanilmalidir.

9.1 Gorsel kontrol
Elektrik baglantilarinin ve akis 6lgerin iyi durumda olup olmadigini gorsel olarak kontrol ediniz.

9.2 Tam

Akis 6lger dogru sekilde ¢alismiyorsa, asagidakileri kontrol ediniz:

a) borulardaki tiim vanalar a¢ik mi, boru tamamen siviyla doldu mu ve giincel deger 6l¢iim araliginin disinda
mi;

b) besleme, salter ve sigorta;

c) ariza akig 6lcerde mi yoksa sadece kabloyla mu ilgili;

d) vericiyle sensoriin “sensor factor” parametresi birbirine tekabiil ediyor mu;

¢) maksimum akis ayar1 dogru mu;

f) ¢cikis baglantis1 ve cihazin espotansiyelligini garantileyen baglantilar dogru yapilmis mi1 ve saglam mi;

g) Verici baglikli boliim “12”deki talimatlara uyarak vericiyi kontrol ediniz.
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9.3 Tani tablosu

Tani Ariza
Olcim output
Tip Tanim output . o_utput . .S'f'r hassasiyet | araligin
yok istikrarsiz | istikrarsiz
disinda disinda
1. Hatali kurulum X X X
2.Boru tamamen dolmadi
— 1) gaz var X X
Borular ve ilgili
ekipman 2) hava kabarciklari var X
3) elektrotlarin Ustu acik X
3. Akis darbeli X X
1. Gaz var X X
2. Kati asiltilar var
1) Elektrotlar Kirli X X
2) Elektrotlarin Gzerinde x x
Sivi yahtim kalintilari var
3. Degigken o
iletkenlik calisma X X
sinirina yakin
4. Elektrotlar ve kaplama
Olgulen siviyla uyumlu X X
degil.
1. Manyetik aralk fazla X
yuksek
Calisma sartlar: 2. Boruda elektrik kagagi X
var
3. Espotansiyel baglanti x «
yok

10. TEDARIK iCERIiGi

Cihaz sensor ve vericiden miitesekkildir. Uzak versiyonda kablolarin standart uzunlugu 5 m’dir.

11. NAKLIiYE VE DEPOLAMAYA iLGIiLi TEDBIiRLER

Nakliye sirasinda cihaza zarar gelmesini 6nlemek i¢in ambalaj asagidaki kurallara uyularak depolanmalidir:
a) Nem ve yagmurdan korunmalidir.

b) Depolama 1s1s1 -20°C,+60°C olmali, nispi nemse %80’den diisiik olmalidir.

¢) Kullanilmis bir sensorii depoya kaldirmadan dnce kaplamay ve elektrotlar1 temizleyiniz.

12. VERICI
12.1 Verici tipleri
Iki farkli sensor-verici kombinasyonu mevcuttur: Kompakt versiyon ve uzak versiyon.
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12.1 .1 Sensorle verici arasindaki elektrik baglantilar: (Res.23)

Verici Sensor Verici

Cavo bipolare

—
. i O
14) [a1 [a2 [8 14 [a1 [a2 (8]
s - A B
O 008 N Y |
o s e o
g | i [ s |
5] [6] [7] [a (5] (8] [7] [4]
L —  — —
Cavo tripolare Resim 23

Sensoér

12.1.2 Kompakt versiyonun baglantilar: (Res.24)

Fusibile _ Cavo di alimentazione

AT @ - PE Ground for supply

\\ Line 2 =Line 2
< Line 1 220Vac + Line 1 24vde
N

—— 10UT+ Current
= COM Ground

@— F/P+ Frequency/pulse output
.—,vZFC-A Alarm/status A

[ FC-B Alarm/status B
& IN-C  Input control/status C
7] - - — COM  Shield ground for communication

TRX- Transmit/recalve -
— -~ TRX+ Transmit/receive+

Resim 24

12.1.3 Dijital cikis sinyallerinin elektrik baglantilar: (Res.25)
FIP+ FC-

...................................................................................

Ok2

ET8

 Resim2s
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13. PROGRAMLAMA

Iki caligma etabr mevcuttur: otomatik &lgiim ve programlama

Otomatik 6l¢iim modunda akis dlger dlciilen tiim parametreleri ekranda goriintiileyerek gosterebilir.
Programlama yaparken ekranin altinda bulunan 4 tusu kullanarak ¢esitli ayarlar yapilabilir.

ONEMLI NOT 2 dakikadan uzun bir siire boyunca hicbir tusa basilmadigi takdirde birim

otomatik olarak olciim islevine geri doner.

O

13.1.1 “RUN” modunda tuslarin fonksiyonlari
’ <UP> sonraki sayfa

‘ <DOWN> 6nceki sayfa

¢

A
b,

<ENT>onayla ve ¢ik

<SHIFT>

13.1.2 Konfigiirasyon parametrelerini ayarlarken tuslarin kullanim
bir alt rakama geg;
bir iist rakama geg;

imleci sola kaydir;

_i..

+
a4y

imleci saga kaydir;

O Y 7| |4

Parametre ayarlar1 meniisiine erigim;

4

Alt meniilere erisim, parametre kaydetme, otomatik 6l¢iimden ¢ikma ve otomatik
Ol¢iime geri donme.
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13.2 Ekran

Ekran degerleri resim 27°de gosterildigi gibi iki satir {izerinde gériintiiler. Ust satir akis1, hizi, tam
Olgege gore yiizdeyi ve yiizdeli iletkenligi gosterir. Alt satir totalizoriin hesapladigr degeri ve alarm
mesajlarii gosterir.

FQ=Portata
FS=Velocita

7 — FLP=Percentuale della portata 100%
CDR=Percentuale di conduttivita
Indicazione di allarme (!)

FQ+282.74m* h
£+ 0000017000 m®

Totalizzatore portata diretta
Totalizzatore portata inversa
Totalizzatore portata differenziale
Flow OK

MTSSNR OK

SYSTEM OK

Alarm message (LOW , ALM, NEG,
FLOW ,APM . MTS ALM , SYS ALM,
NEG FLOW , APMALM , OVERLOW

Resim 27

Ust satirda gériintiilenen fonksiyon <DOWN> tusuyla segilir, alt satirda goriintiilenecek olan totalizor
tipiyse <UP> tusuyla segilir.

13.3 “PROGRAMLAMA” moduna erisim

“PROGRAMLAMA” moduna erismek i¢in <SHIFT> + <ENT> tuslarina basiniz; ekranda “0000”
belirecektir. Degistirmek istediginiz parametrelere erismek i¢in bu alana sifre girmeniz gerekir. Sifreyi
onaylamak ve bir sonraki mentiye erismek i¢in <SHIFT> + <ENT> tuslarina basiniz.

Bir sonraki meniide paramatrelerin isimleri goriintiilenir; parametreleri degistirmek iizere bir alt
meniiye gecmek icin <ENT> tusuna basiniz. Kaydirma tuslariyla deger sectikten sonra <ENT> tusuyla
onaylayiniz.

Kullaniciya verilen ti¢ sifre diizeyi mevcuttur; bu diizeylere gore belli fonksiyonlara erisilip degisiklik
yapilabilir. Segilen sifrenin diizeyi degistirilmek istenen parametrenin diizeyinden diisiikse, parametre
goriintiilenebilir ama yapilan degisiklik kaydedilmez.

Diizey 1 sifre: “0521”, sadece parametre degerlerini okumak i¢in kullanilir.

Diizey 2 sifre: “3210”, paramatrelerin biiyiikk bir kismmin kullanicinin ihtiyaclarma gore
degistirilebilmesini saglar.

Diizey 3 sifre: “7206”, akis Olcerin sayaglarini sifirlamak i¢in kullanilir.

Cihazin dogru sekilde ¢alismasi ig¢in bazi parametrelerin fabrika ayarlarini yapmak amaciyla imalatci
firma tarafindan kullanilan bir adet diizey 4 sifresi de mevcuttur; gerekli oldugu takdirde imalatci
firmayla irtibata gegerek bu sifreyi 0grenebilirsiniz ancak ¢ok gerekli olmadik¢a bu parametrelerin
fabrika ayarlarini degistirmemeniz tavsiye edilir.

13.3.1 Parametre konfigiirasyon islemleri

Tuslarin veya tus kombinasyonlarinin islevleri:

(1) Kaydirma: <DOWN> veya <UP>

(2) Imlecin sol rakama kaydirilmasi: <SHIFT> + <UP>

(3) Imlecin sag rakama kaydirilmasi: <SHIFT> + <DOWN>

(4) Parametre ayarlarint yapmak i¢in alt meniiye erigim: <ENT>

(5) Ayarin kaydedilmesi: <ENT>

(6) Ust meniiye dénmek: <ENT>

(7) Parametre ayarlari islevinden ¢ikmak ve yapilan se¢imleri onaylamak: <ENT> tusunu yaklagik 2
saniye boyunca basili tutunuz.

0000137642 Rev. 2.0



13.3.2 Programlama meniisii
Sistem parametrelerinin programlama meniisiiniin tablosu:

Birincil ipi Parametre Sifre Num, | Birincil Avyar tipi Parametre aralig Siie
AT parametre AT arahgi dizeyi dm- parametre BErLE = dizeyi
ital 8 TOTALIZOR Secim Devrede/Devre 9
1 | biL Segim Ir?g{ﬁ‘zr‘g: 2 ALARMI ¢ Disi
- XEATsll\_AlclKls Segim Devregle/IDevre 5
2 | ILET. ADRESI | Veri girisi 0+99 2 3
30 | PORT Segim FUN.OF, 25% 5
0, 0, 0,
3 | BAUD HIZI Segim 60014400 2 DENEME 50% ,75% ,100%
FUN OFF , ALL
ILET. . . . . . . ECC, . ALIME
4 PROTOKOLU Segim Tip1, Tip2 2 31 SU ISLEVI Segim FINDIE . G 2
ANOR.AMP
5 | BORU DN: Secim 3+3000 2 FUN.OFF.T.NET.0
32 | clisLEvVi Secim T.AVA.=0 T.IND.=0 2
6 | 100% AKIS Veri girisi 0+99999 2 AKIS=0,MA.DI.FV
TOTALIZOR . _
7 | vyaniTs. Secim 0+100s o W || e Sifre 000000+399999 3
RST ICIN Veri N
8 | AKIS YONU Segim Diiz/Ters 2 34 | SiFRE girisi 000000+399999 3
- Sadece
SENSOR . o
9 | sIFIRAKIS Veri girisi | £0.0000mm/s 2 35 | kobu 1 fabrika Uretim tarihi 4
icin
i P . » Sadece
10 | ALT ESIK% Veri gir 0+99% 2
SiK% R ° 36 ﬁg’;ﬁof fabrika Sensor numarasi 4
11 | ESIK ONOFF Secim De"rege’ Devre 2 . sl
1S SENSOR Veri .
_— 37 | FaKT il 00000+39999 4
R Segim 0.001L=m? 2 —
38 | ORNEKLEME | Secim Tip1,2,3,4 4
13 | TERS AKIS Segim Devrede/Devre 2 SIVI Vien
Disi 39 | YOSUNL i 00000+39999 4
ANALOG . _ . :
14| cikis Segim | 0+10mA/4+20mA 2 20 I%:IE‘:’DIM ;‘/ﬁgi 0000039999 4
15 | DIJITAL CIKIS | Secim Freka./Darbe 2 MINIMUM Veri .
41| AVAR| i 00000+39999 4
DARBE , . MAKSIMUM | Veri
16 - Segim 0.001L+m? 2 +
HACMI X Gi 42 | AVaRl qiris 00000+39999 4
100% . . SAYAC Veri -
17 FREKANS Segim 1+5000Hz 2 43 FAKTORU girisi 00000+39999 4
SIFIR DEGER : Devrede/Devre i Sadece
13 || AR Segim Disi 2 44 ?'HAZ KODU | fabrika Uretim tarihi 4
SIFIR DEGER o igin
19 Veri gir 999.9% 2 .
ESIGI Homst ° 45 | ClHAZ KODU faat)‘:ﬁ’(;e Konvertér .
SIFIR DEGERI L ) 2 5 numarasi
| S Veri girisi | 0.0000+3.9999 2 —— igin
SIFIR DEGERI i Devrede/Devre 46 Danigma 4
21 | cikig ALARMI | Se¢im Disi 2 RAKAM
DIR ALT
22 | MAKALARMD | Segim De‘”egl‘;’lDe‘"e 2 47 | RAKAM Danisma 4
23 | MAKESIK D Veri girisi 0+199.9% 2 48 ;iESA,\l,Jl ST Danisma 4
MAK DEGER : Devrede/Devre TERS ALT
= CIKIS AL. Segim Dis! 2 49 | pakam Danisma 4
MIN ALARM . Devrede/Devre ) Veri ]
25 | DEGERI Secim Digi 2 50 | SIFRE1 girisi 0000+9999 2
MIN ESIK o o oo - Veri ~
%6 | DEGERI Vel | kel 2 51 | SIFRE2 i 00009999 2
MIN DEGER ) Devrede/Devre ; Veri .
52 IFRE 3 en 0000+9999 3
27 | cikig ALARMI | Se¢im Disi 2 s girisi
53 | SIFRE 4 VeI 0000+9999 4
girigi
Sadece Sadece
LOAD . ;
54 PRESET fa.brlka faprlka
igin icin
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13.4 Parametreler
13.4.1 DIL Ekranda goriintiilenecek dili seger: Italyanca veya Ingilizce.

13.4.2 ILETiSIM ADRESI iletisim adresini tespit eder (UID)
13.4.3 BAUD HIZI lletisim hizin1 (aktarim hizini) seger.

13.4.4 COM PROTOCOL (ILETISIM PROTOKOLU)
Iki ayar mevcuttur: TIP1, vericiyle tek bir PC arasindaki iletisim igin protokol (fabrika testleri sirasinda
kullanilir); TIP2, vericinin MOBDUS vasitasiyla ag iletisimi kurmasini saglar.

13.4.5 BORU DN Sensoriin nominal ¢apini girmek i¢in kullanilir.

13.4.6 100% AKiS

Akis 6lgiisiiniin tam 6lgegi (100%) ve sistemin dl¢lim birimi girilir. Akis yilizde degerini goz Oniine alan tiim
degiskenler i¢in kullanilir, 6rnegin: analog ¢ikis, CUT OFF degeri (esik degeri), vs...

Not: akis ekranda 5 rakamla goriintiilenir; seg¢ilen dl¢lim birimi bu tarz goriintiilemeye uygun degilse, 6rnegin
daha fazla rakam gerektiriyorsa (ondalik sayilar da olabilir) ekranda "overflow" veya "underflow" mesaj1 belirir.
Bu durumda 6l¢ii birimini degistirmek gerekir.

13.4.7 YANIT S
Cihazin yanit siiresi artirilarak hem goriintiilenen akigin hem de ¢ikis sinyalinin istikrart artirilabilir.

13.4.8 AKIS YONU

Stvinin pozitif yoniinii belirler. Ayarlar:

a) “DUZ”; plakadaki ok isaretine tekabiil eden pozitif yon;

b) “TERS”; plakadaki ok isaretinin tersine tekabiil eden pozitif yon.

13.4.9 SIFIR AKIS
Bu ayar s1vi hareket etmedigi zaman cihazin sifir degerini gostermesini saglamak iizere bir diizeltme yapmak
amacina hizmet eder.
DS= 00000
+0.000
Ekranda tist satir dlgiilen sifir degerini gosterirken, alt satir o degeri elde etmek i¢in gerekli diizeltmeyi gosterir.
DS 0000 degilse, alt satirin degerini degistirerek bir diizeltme yapilmalidir.

13.4.10 ALT ESIK%
100% degerine gore cihazin 6lglim yapmayarak sifir akis olarak gorecegi ylizde degerinin ayaridir.

13.4.11 ESIK ONOFF
AKkis esiginin goriintiilenmesini devreye sokar veya devreden cikarir. Ancak ESIK ONOFF fonksiyonu devreden
¢ikarildiginda ekranda esik degerinin alt1 sifir degeri olarak gosterilir.

13.4.12 TOTALIZOR BIRIMI

Akis olglimlerini toplayan totalizoriin kullanacagi birim girilir. Totalizriin goriintiileyebilecegi on adet rakam
vardir, maksimum deger 4294967295’tir. L veya m3, ayrica ilgili ast katlar secilebilir: 0.00001L, 0.0001L,
0.001L, 0.01L, 0.1L, 1L, 0.00001 m3, 0.0001 m3, 0.001 m3, 0.01 m3, 0.1 m3, 1 m3.

13.4.13 TERS AKIS
Ters akisin ( O - ) ve diferansiyel akisin ( OD ) élgiimlerinin goriintiilenmesini devreye sokar veya devreden
cikarir.

13.4.14 ANALOG CiKiS
Analog ¢ikis araliginin ayaridir: 0+10mA veya 4-20mA.
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13.4.15 DiJITAL CIKIS

Bu secim frekans veya darbeli sinyal arasinda yapilir. Frekans ¢ikisi kesintisiz dikdortgen dalga tipindedir;
darbe cikisiysa stireksiz kare dalga tipindedir. Genellikle nispeten kisa siirelerdeki dl¢timler icin sadece frekans
¢ikist kullanilirken, darbe ¢ikis1 daha uzun siireleri kapsayan dlgiimler igin kullanilir.

13.4.16 DARBE HACMI X

Tek bir darbenin hacmini belirtir. Akis icin segilen 6l¢iim birimi | ise darbe faktdriiniin birimi 1-1 olacaktir.
Maksimum output degeri saniyede 5000°dir. Mekanik sayaglar i¢in maksimum darbe saniyede 25°tir.
Maksimum darbe siiresi 20ms’dir ve yiiksek frekansta otomatik olarak dikdortgen dalgaya doniisecektir.

13.4.17 100% FREKANS
Maksimum frekans 100% akis degeriyle orantilidir. Frekans araligi 1 ile 5000Hz arasindadir.

13.4.18 SIFIR DEGER ALARMI

“Bos Boru” durumunu algilayan EPD (empty pipe detection) iglevini devreye sokar veya devreden ¢ikarir.
Devreye sokuldugu zaman boru bos kaldiginda ekran akis degeri olarak Sifir gosterir ve bunu takiben analog ve
darbe ¢ikiglar1 Sifir degerine tekabiil eden konuma gelirler. Devreden ¢ikarildigi zaman “Bos boru” durumu
algilanmaz.

13.4.19 SIFIR DEGER ESiGi

Bos borunun EPD iglevi vasitasiyla algilanma esigini belirler. Bos boru algilama iglevinin hassasiyetini
ayarlamak i¢in kullanilir. Ekranda goriintiilenebilen CDR iletkenlik yiizdesi buraya girilmis olan degeri asarsa
cihaz borunun bos olduguna dair alarm verir. Goriintiilenen CDR degeri arttik¢a sivinin iletkenligi diiser, yani
borunun bosalmakta oldugu anlamina gelir.

13.4.20 SiIFIR DEGERI DUZELTME

Bos boru algilama islevinin araligini diizeltir. Bog boru algilama iglevinin hassasiyetini ve istikrarini ayarlamak
i¢in kullanilir. Istikrar icin hassasiyetten fedakarlik yapilir. Boru bosken goriintiillenen CDR iletkenlik yiizdesi
degeri diizeltilir.

13.4.21 SIFIR DEGERI C1KiS ALARM1
Boru bogken ve 13.4.18 maddesinde belirtilen alarm sinyali devrede oldugu zaman FC-A terminalini diislik
seviyeye getirerek ¢ikis alarmi sinyalini devreye sokar

13.4.22 MAK ALARM DEGERI
Maksimum esik olarak girilmis olan degere varildiginda alarm sinyalini devreye sokar.

13.4.23 MAK ESiK DEGERI
Maksimum akis i¢in alarm esigi yiizde degeri olarak girilir. 100% deger daha dnce programlanmis olan "FLOW
RANGE" degeridir.

13.4.24 MAK DEGER CIKiS ALARM1
Akis, 13.04.23 maddesinde belirtilen degeri astig1 ve 13.4.22 maddesinde belirtilen alarm sinyali devrede
oldugu zaman FC-A terminalini diisiik seviyeye getirerek ¢ikis alarmi sinyalini devreye sokar.
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13.4.25 MIN ALARM DEGERI
Minimum esik olarak girilmis olan degere varildiginda alarm sinyalini devreye sokar.

13.4.26 MIN ESiK DEGERI
Minimum akis i¢in alarm esigi yiizde degeri olarak girilir. 100% deger daha 6nce programlanmis olan "FLOW
RANGE" degeridir.

13.4.27 MIN DEGER CIKIS ALARMI
Akis, 13.04.26 maddesinde belirtilen degerden diisiik oldugu ve 13.04.25 maddesinde belirtilen alarm sinyali
devrede oldugu zaman FC-A terminalini diisiik seviyeye getirerek ¢ikis alarmi sinyalini devreye sokar.

13.4.28 TOTALIiZOR ALARMI
Bir totalizér 999999990 degerini asarsa ekranda sinyal verilmesini saglar.

13.4.29 TOTALIZOR CIKIS ALARMI
Totalizorlerden biri 999999990 degerini astig1 ve 13.04.28 maddesinde belirtilen alarm sinyali devrede oldugu
zaman FC-A terminalini diisiik seviyeye getirerek ¢ikis alarmi sinyalini devreye sokar

13.4.30 PORT DENEME

Cikiglarin ¢alismasmin test edilmesi: muhtemel degerlerden biri segilerek (0% ,25%, 50%, 75%, 100%)
frekanslt analog ¢ikig ve dijital ¢ikis buna tekabiil eden degere getirilir (0% i¢in 4mA ve 0Hz, 100% i¢in 20mA
ve Fmax ). Bu islev 6l¢iim moduna doniildiigiinde otomatik olarak devreden ¢ikar.

13.4.31 SU iSLEVI

Sistem dogru sekilde ¢alismadigi zaman FC-B’yi diisiik seviyeye getirerek alarm sinyalini devreye sokar:
FUN OFF — iglev devre dist

ALL ECC - manyetik indiiksiyon devresinde ariza

F.INDIE. - Negatif akis alarmi

G.ALIME. - besleme devresinde ariza

ANOR.AM - amplifikasyon devresinde veya gerilim-frekans doniisiimiinde ariza

13.4.32 CI1 iISLEVi

Bu islev cihazin c¢alismasinin kontrol edilmesi amacina hizmet eder; bazi degerleri asagida gdosterildigi gibi
disaridan zorlar:

FUN OFF - islev devre dis1

T.NET = 0 - diferansiyel totalizorii sifirlar

T.AVA =0 — direkt totalizori sifirlar

T.IND = 0 — ters totalizorii sifirlar

AKIS = 0 — akis1 sifirlar (output =4mA)

MA.DLFV - goriintiilenen akis ve ona tekabiil eden analog ¢ikis son tek degerde “dondurulur”

Bu islevlerin etkin olabilmesi i¢in se¢im yapildiktan sonra IN-C terminalini COM terminaliyle baglamak
gerekir.

13.4.33 TOTALIZOR RESET
Bu islevle tiim totalizorler (direkt, ters ve diferansiyel akis) ayni anda sifirlanir. Sifirlamanin yapilabilmesi i¢in
bir sonraki maddede s6zii gegen sifrenin girilmesi gerekir.

13.4.34 RST ICIN SIFRE Totalizorlerin (direkt, ters ve diferansiyel akis) sifirlanmasi igin gerekli sifre
belirlenir ve girilir.

13.4.35 SENSOR KODU 1 Cihazin iiretim tarihini gosterir.

13.4.36 SENSOR KODU 2 Cihazin iiretim kodunu gésterir.

13.4.37 SENSOR FAKTORU

Sensoriin dogru ¢aligsmasi i¢in gerekli olan diizeltme faktoriidiir; fabrikada ayarlanir ve cihazin veri plakasinda
belirtilir.

0000137642 Rev. 2.0

25



13.4.38 ORNEKLEME

Manyetik tahrik araliginin &rneklenme zamanini ayarlar, varsayilan deger TiP1’dir. TIP2, TIP3 ve TIP4
sirastyla 2x, 4x, 8x TIP1 &rnekleme siiresidir. TIP2, TIP3 ve TIP4 temiz sularla ve sensériin biiyiik ¢aplariyla
kullanilir. DIKKAT: cihazin kalibrasyonu TIP1 iizerinde yapilir, bu ayarin degistirilmesi durumunda sistemin
yeniden kalibre edilmesini gerektirebilir.

13.4.39 SIVI YOGUNLUGU
Olgiilen hacim degerini agirhiga déniistiirmek i¢in sivinin dzgiil agirligim girer.

13.4.40 CARPIM FAKTORU

Olgiilen akis degeriyle ¢arpildiginda ekranda goriintiilenen degeri degistiren bir sabit deger girer. Ana boruya
by-passli kurulum i¢in kullanilir.

13.4.41 MINIMUM AYARI Bu islev analog ¢ikisin Sifir degerinden sapmalarini diizeltir.

13.04.42 MAKSIMUM AYARI Bu islev analog ¢ikisin 100% degerinden sapmalarin diizeltir.

13.4.43 SAYAC FAKTORU
Imalate1 tarafindan sensor testleri sirasinda ayarlanir ve degistirilebilirlik saglama amaghdir.

13.4.44 OLCUM KODU 1 Verici tanimlama Kodu 1

13.4.45 OLCUM KODU 2 Verici tanimlama Kodu 2

13.4.46 DIR UST RAK Diiz akis totalizoriiniin bes sag rakamin sifirlar.

13.4.47 DIiR UST RAK Diiz akis totalizériiniin bes sol rakamini sifirlar.

13.4.48 TERS ALT RAK Ters akis totalizoriiniin bes sag rakamini sifirlar.

13.4.49 TERS UST RAK Ters akis totalizoriiniin bes sol rakamin sifirlar.

13.4.50 SIFRE 1 Diizey 1 parametrelerini programlamak igin gerekli sifreyi degistirir.
13.4.51 SIFRE 2 Diizey 2 parametrelerini programlamak igin gerekli sifreyi degistirir.
13.4.52 SIFRE 3 Diizey 3 parametrelerini programlamak igin gerekli sifreyi degistirir.
13.4.53 SIFRE 4 Diizey 4 parametrelerini programlamak igin gerekli sifreyi degistirir.

13.4.54 LOAD PRESET Tiim fabrika ayarlarinin girilmesi i¢in imalatg1 tarafindan kullanilir.
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